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1. Wstęp 

1.1.  Wstęp 

System baterii litowo-żelazowo-fosforanowych serii TR-Pro to standardowa jednostka systemu 

bateryjnego. 

Użytkownicy mogą wybrać odpowiednią liczbę baterii serii TR-Pro zgodnie ze swoimi potrzebami i 

połączyć je równolegle, tworząc pakiet bateryjny o większej pojemności, aby sprostać 

długoterminowym potrzebom zasilania. 

Produkt jest szczególnie odpowiedni do zastosowań wymagających pracy w wysokiej 

temperaturze, w ograniczonej przestrzeni oraz cechuje się długą żywotnością. 

1.2.  Cechy produktu 

TR 6000WX-Pro wykorzystuje fosforan litowo-żelazowy jako materiał anodowy i 

jest wyposażony w wydajny system BMS, który skutecznie zarządza ogniwami 

akumulatora. System charakteryzuje się następującymi cechami: 

⚫ Spełnia europejskie przepisy RoHS, posiada certyfikat SGS, wykorzystuje 

najlepsze, nietoksyczne i bezpieczne dla środowiska ogniwa; 

⚫ Anoda akumulatora wykonana jest z materiału litowo-żelazowo-fosforanowego 

(LiFePO4), który charakteryzuje się dobrymi parametrami bezpieczeństwa i 

długim cyklem życia; 

⚫ Zastosowano wydajny tryb zarządzania baterią BMS z funkcjami 

zabezpieczającymi przed nadmiernym rozładowaniem, przeładowaniem, 

przeciążeniem, przegrzaniem i innymi; 

⚫ Automatyczne zarządzanie ładowaniem i rozładowywaniem oraz funkcją 

równoważenia pojedynczego ogniwa; 

⚫ Inteligentny system BMS wyposażony w moduły Bluetooth+WIFI, posiada 

funkcje takie jak zdalne wyszukiwanie informacji, zdalne sterowanie i zdalna 

modyfikacja parametrów; 

⚫ Elastyczna konfiguracja, możliwość równoległego podłączenia wielu jednostek 

systemowych w celu wydłużenia czasu zasilania; 

⚫ Metoda samoczynnego chłodzenia, cały system charakteryzuje się wyjątkowo 

niskim poziomem hałasu; 

⚫ Niewielkie samorozładowanie – możliwość doładowania nawet po 10 miesiącach 

magazynowania; brak efektu pamięci, możliwość pracy w trybie częściowych 

cykli ładowania/rozładowania; 

⚫ Szeroki zakres temperatur pracy: -20 ℃ ~+60℃, dobra żywotność cyklu i 

wydajność rozładowania w normalnych warunkach; 

⚫ Mały rozmiar baterii i niska masa. 
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1.3.  Definicja identyfikacji produktu 

 

2. Specyfikacja 

2.1.  Nazwa modelu 

2.2. Parametry techniczne 

 

 

 

 

 

 

Tabela 2-2: Tabela parametrów technicznych 
LP. Pozycja Podpunkty Parametr uwagi 

1 

Pojedyncze 

zabezpieczenie 

przed 

przeładowaniem 1 

 

Napięcie alarmu 

przeładowania 

jednostki 

3,60±0,05 V  

Pojedyncze 

napięcie 

zabezpieczenia 

przed 

przeładowaniem 

1 

3,65±0,05 V  

Opóźnienie 

zabezpieczenia 

przed 

przeładowaniem 

ogniwa 1 

1,0S±20mS  

 TR 6000WX-Pro 

Napięcie znamionowe (V) 51.2 

Pojemność znamionowa (Ah) 200 

Energia (kWh) 10.24 

Waga (kg) 85 ± 1 

Wymiary (mm) szer.*wys.*gł. 620*785*160mm (±2,5mm) 
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Pojedyncze 

zabezpieczenie 

przed 

przeładowaniem 2 

Pojedyncze 

zabezpieczenie 

przed 

przeładowaniem 

2 napięcia  

3. 7 0±0,05 V  

Opóźnienie 

zabezpieczenia 

przed 

przeładowaniem 

ogniwa 2 

1,0S±20mS  

Usunięto 

zabezpieczenie 

przed przepięciem 

monomeru 

Napięcie 

zwalniające 

zabezpieczenie 

przed 

przeładowaniem 

ogniwa 

3,34±0,05 V  

Dezaktywacja 

pojemności 
SOC＜96%  

Anulowanie 

wypisu 
Prąd rozładowania > 2A  

2 

 

 

 

 

Zabezpieczenie 

przed 

nadmiernym 

rozładowaniem 

monomeru 

 

Pojedynczy 

alarm 

wyładowania 

2,95±0,05 V  

Napięcie 

zabezpieczenia 

przed 

nadmiernym 

rozładowaniem 

1 

2,8±0,05 V  

Opóźnienie 

zabezpieczenia 

przed 

nadmiernym 

rozładowaniem 

monomeru 1 

1,0S±20mS  

Napięcie 

zabezpieczenia 

przed 

nadmiernym 

rozładowaniem 

2 

2. 6 ±0,05 V 
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Opóźnienie 

zabezpieczenia 

przed 

nadmiernym 

rozładowaniem 

monomeru 2 

1,0S±20mS  

Uwalnianie 

monomeru po 

wyzwoleniu 

ochrony  

Napięcie 

zwalniające 

zabezpieczenie 

przed 

nadmiernym 

rozładowaniem 

ogniwa 

3,0±0,05 V 

Jeżeli urządzenie 

nie może 

odzyskać 

sprawności po 

30 sekundach 

ochrony przed 

przeładowaniem, 

przechodzi w 

tryb niskiego 

poboru mocy. 

Rozładowuje 

się, gdy jest 

ładunek 

Prąd ładowania jest większy niż 2A 

3 

Ogólna ochrona 

przed 

przeładowaniem 

Całkowite 

napięcie alarmu 

przeładowania 

57,6±0,1 V  

Całkowite 

napięcie 

zabezpieczające 

przed 

przeładowaniem 

58,4±0,1 V  

Całkowite 

opóźnienie 

ochrony przed 

przeładowaniem 

1,0S±20mS  

Ogólna ochrona 

przed przepięciem 

została usunięta 

Całkowite 

napięcie 

zwalniające 

zabezpieczenie 

przed 

przeładowaniem 

53,44±0,1 V  

Dezaktywacja 

pojemności 
SOC＜96%  

Anulowanie 

wypisu 
Prąd rozładowania > 2A 
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4 

Ochrona przed 

zwolnieniem na 

ogólnym 

poziomie  

Całkowite 

napięcie 

alarmowe 

nadmiernego 

rozładowania 

47,2±0,1V 

Jeżeli po 30 

sekundach 

ochrony przed 

nadmiernym 

rozładowaniem 

urządzenie nadal 

nie odzyska 

sprawności, 

przejdzie w tryb 

niskiego poboru 

mocy. 

Całkowite 

napięcie 

ochrony przed 

nadmiernym 

rozładowaniem 

44,8±0,1V 

Całkowite 

opóźnienie 

zabezpieczenia 

przed 

nadmiernym 

rozładowaniem 

2,0S±20mS 

Ogólna ochrona 

przed 

nadmiernym 

udostępnieniem 

została usunięta 

 

Całkowite 

zabezpieczenie 

przed 

nadmiernym 

rozładowaniem 

48±0,1 V 

Rozładowuje 

się, gdy jest 

ładunek 

Prąd ładowania jest większy niż 2A 

5 

Zabezpieczenie 

przed 

przeciążeniem 

prądowym 

   

Alarm 

przekroczenia 

prądu 

ładowania 

110 ±3%A 

Jeżeli status 

zostanie 

zablokowany 10 

razy z rzędu, nie 

będzie można go 

automatycznie 

odblokować 

 

Zabezpieczenie 

prądowe 1  
120 ±3%A 

Ładowanie z 

powodu 

przeciążenia 

prądowego 1 

Opóźnienie 

ochrony 

1,0S±20mS 

Zwolnienie 

zabezpieczenia 

nadprądowego 

ładowania 

Karta 

automatycznego 

anulowania 

Automatyczne rozłączenie po 1 minucie 

Anulowanie 

wpisu 
Prąd rozładowania > 1A 
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Ochrona przed 

nadmiernym 

rozładowaniem 

(Poziom 1) 

Prąd 

rozładowania 

Prąd alarmowy 

110 ±3%A 

Jeżeli status 

zostanie 

zablokowany 10 

razy z rzędu, nie 

będzie można go 

automatycznie 

odblokować 

rozładowania 

Poziom 1.1 

zabezpieczenie 

prądowe 

120 ±3%A 

Opóźnienie 

zabezpieczenia 

nadprądowego 

poziomu 1.1 

1S±20mS 

Ochrona przed 

nadmiernym 

rozładowaniem 

(Poziom 1.2)  

rozładowania 

Poziom 1.2, 

zabezpieczenie 

prądowe 

250 ±3%A 

Rozładowanie 

nadprądowe 1.2 

opóźnienie 

zabezpieczenia 

160 ±20 ms 

Usunięto 

zabezpieczenie 

przed 

rozładowaniem 

nadprądowym 

Karta 

automatycznego 

anulowania 

Automatyczne rozłączenie po 1 minucie 

Zwolnienie 

ładunku 
Prąd ładowania > 1A  

7 
zabezpieczenie 

przeciwzwarciowe 

Zabezpieczenie 

przed zwarciem 
Prąd rozładowania > 350A Jeżeli status 

zostanie 

zablokowany 10 

razy z rzędu, nie 

będzie można go 

automatycznie 

odblokować 

Opóźnienie 

zwarciowe 
100uS 

Wyzwalacz 

zwarciowy 

Podczas ładowania zabezpieczenie przed 

zwarciem zostaje usunięte 

Po usunięciu ładunku następuje jego 

automatyczne usunięcie 

8 

 

Zabezpieczenie 

przed wysoką 

temperaturą 

podczas 

ładowania i 

rozładowywania 

MOS 

MOS 

Przekroczenie 

temperatury 

Wskazuje 

temperaturę 

alarmową 

90±5℃ 

 

 

 

 

 

 

 

 

Temperatura 

zabezpieczenia 

przed 

110±2℃  
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przegrzaniem 

MOS 

Temperatura 

zwolnienia 

zabezpieczenia 

MOS 

85±2℃  

9 

Ochrona przed 

wysoką 

temperaturą 

otoczenia 

Temperatura 

alarmu 

wysokiej 

temperatury 

7 0±5℃  

Ochrona przed 

wysoką 

temperaturą 1 

temperatura 

8 0±5℃  

Ochrona przed 

wysoką 

temperaturą 

przywraca 1 

temperaturę 

7 0±5℃  

10 

Ochrona przed 

niską temperaturą 

otoczenia 

Temperatura 

alarmu niskiej 

temperatury 

-15 ±5 ℃  

Zabezpieczenie 

przed niską 

temperaturą 1 

temperatura 

-30 ±5 ℃  

Zabezpieczenie 

przed niską 

temperaturą 

przywraca 1 

temperaturę 

-20 ±5 ℃  

11 

 

 

 

Ochrona 

temperatury 

ogniwa 

 

 

 

 

 

Niska 

temperatura 

ładowania 

Wskazuje 

temperaturę 

alarmową 

3±2℃  

Temperatura 

ochrony przed 

niską 

temperaturą 

ładowania 

0±2℃  
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Ochrona 

temperatury 

ogniwa 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Temperatura 

zwolnienia 

zabezpieczenia 

przed niską 

temperaturą 

ładowania 

5±2℃  

Przekroczenie 

temperatury 

ładowania 

Wskazuje alarm 

temperatury 

5 0 ±2℃  

Temperatura 

ochrony przed 

wysoką 

temperaturą 

ładowania 

55 ±2℃  

Temperatura 

zwolnienia 

zabezpieczenia 

przed wysoką 

temperaturą 

ładowania 

50 ±2℃  

Temperatura 

alarmu niskiej 

temperatury 

rozładowania 

-15±2℃  

Temperatura 

ochrony przed 

niską 

temperaturą 

rozładowania 

-20±2℃  

Zabezpieczenie 

przed niską 

temperaturą 

rozładowania 

-10±2℃  

Przekroczenie 

temperatury 

rozładowania 

Wskazuje 

temperaturę 

alarmową 

55±2℃  

Temperatura 

ochrony przed 
60±2℃  
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wysoką 

temperaturą 

rozładowania 

Zabezpieczenie 

przed wysoką 

temperaturą 

rozładowania 

50±2℃  

1 2 bieżące zużycie 

Eksploatacja 

prądu 

elektrycznego 

zużywającego 

własne zasoby 

≤ 25mA  

Prąd o niskim 

natężeniu 
≤ 100±20uA  

1 3 
Funkcja 

równoważenia 

Wyrównujące 

napięcie 

otwarcia 

3400mV  

różnica ciśnień 

otwarcia 

obejścia 

30mV  

1 4 
Alarm niskiego 

poziomu baterii 

Zasilanie jest 

zbyt niskie, aby 

osiągnąć próg 

alarmowy 

SOC＜ 5 % 

Podczas 

ładowania nie 

jest generowany 

żaden alarm 

1 5 uśpienie 

Napięcie 

uśpienia 
3150mV  

czas opóźnienia 30 minut 

 

 

 

1 6 
Ochrona przed 

awarią ogniw 

Awaria 

wysokiego 

napięcia 

4900mV Ładowanie i 

rozładowywanie 

jest zabronione Awaria niskiego 

napięcia 
1000mV 

1 7 

Zakończenie 

ładowania po 

osiągnięciu 

pełnego 

naładowania 

Pełne napięcie 

ładowania 
＞56V 

Jednocześnie 

zatrzymaj 

ładowanie i 

zaktualizuj SOC 

do 100%. 

prąd odcięcia ＜2A 

18 

Ustawienia 

wymuszenia 

ładowania SOC 

Rozpocznij 

wymuszone 

ładowanie 

0%  
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Usuń 

wymuszone 

ładowanie 

5%  

Zniesienie 

blokady 

wymuszonego 

ładowania 

5% 

 

 

 

 

 

 

19 
Parametry 

ogrzewania 

Temperatura 

rozruchu 
0℃ 

Jeżeli jest 

materiał 

grzewczy, 

można ustawić 

temperaturę 

Temperatura 

uwalniania 
3℃ 

20 

Aktualne 

parametry 

ustawień 

ładowania 

Prąd 

rozruchowy 

modułu 

ograniczającego 

prąd 

110A 
Parametry 

systemu 
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2.3.  Definicja interfejsu 

Konfiguracja i funkcje interfejsu. W tej sekcji opisano funkcje interfejsów na 

panelu przednim urządzenia TR 6000WX-Pro. 
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Diagram definicji interfejsu  

 

LP. Nazwa Definicja 

1 Biegun dodatni Wyjście baterii dodatnie 

2 Biegun ujemny Wyjście baterii ujemne 

3 Przełącznik WŁ./WYŁ. WYŁ./WŁ., musi być „WŁ.” podczas używania 

4 Wyłącznik główny Główny wyłącznik obwodu głównego 

5 RS485/CAN 
Zewnętrzny interfejs komunikacyjny hosta obsługuje 

komunikację 485/CAN 

6 COM1 
Wewnętrzny port komunikacji równoległej 

podrzędnej, obsługuje komunikację RS485 _ Wejście 

7 COM0 
Wewnętrzny port komunikacji równoległej 

podrzędnej, obsługuje komunikację RS485 _ Wyjście 

8 RS232 COM Test 

9 Zawór bezpieczeństwa Uwolnij ciśnienie wewnętrzne obudowy akumulatora 

10 Uziemienie  

11 Wskaźnik SOC Zobacz 2.3.2 Definicja i opis kontrolki 

 

2.3.1.  Łatwy i szybki przewodnik po krokach instalacji 

Schemat podłączenia akumulatora i falownika: 

⚫ Schemat podłączenia zasilania 

 

 

Sposób podłączenia pojedynczego przewodu zasilającego akumulator 
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Metoda łączenia równoległych linii energetycznych dla dwóch lub więcej grup akumulatorów (w 

tym dwóch grup) 

 

 

Uwagi: 

1. Linie równoległe komunikacji są podłączone zgodnie z kolejnością wyjścia COM0 i 

wejścia COM1, a host systemu automatycznie koduje po uruchomieniu. Główny BMS 

z pustym COM1 i reszta jako BMS pomocniczy są w kolejności 2.3.4.5.6········· ·· 

2. W przypadku połączenia równoległego dwóch lub więcej magazynów należy 

wybrać  szynę zbiorczą do pracy równoległej, a długości równoległych przewodów 

energetycznych muszą być równe. 

 

Uwaga: 

⚫ Interfejsy komunikacyjne muszą być typu jeden do jednego. Definicję interfejsów 
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komunikacyjnych baterii 485 i CAN można znaleźć w punkcie 2.3.7. 

⚫ Szczegółowe informacje na temat falownika 485 i portów komunikacyjnych CAN 

znajdują się w instrukcji obsługi falownika. Niespójność interfejsów 

komunikacyjnych może skutkować błędem komunikacji. 

⚫ Podłączenie zasilania fotowoltaicznego, prądu przemiennego i wyjścia obciążenia 

powinno być zgodne z lokalnymi przepisami bezpieczeństwa. 

 

2.3.2. Definicja i opis wskaźnika LED 

Tabela 2-4: Definicja funkcji diody LED 

Funkcja 
Jasny kolor Status światła 

Definicja 

Gotowość Niebieski Stan 3 

Stan rozładowania Pomarańczowy Stan 1 

Stan ładowania Zielony Stan 2 

Niska moc (SOC ≤ 20%) _ 

Rozładowanie 
Pomarańczowy Miganie (1 sek./na raz) 

Niska moc (SOC ≤ 20%) _ 

Ładowanie 
Zielony Miganie (1 sek./na raz) 

0% < SOC < 5%_ Gotowość Żółty Miganie (0,5 sek./na raz) 

0%<SOC<5%_ Wypis Żółty + czerwony Miganie naprzemienne (0,5 sek./ na raz ) 

0%<SOC<5%_ Ładowanie Zielony Miganie (0,5 sek./ na raz ) 

Stan alarmu Żółty Migające żółte światło (0,5 s/na raz) 

Stan błędu Czerwony Migające czerwone światło (0,5 s/na raz) 

Pełny stan Zielony Stan 4 

Uśpienie WYŁĄCZONY WYŁĄCZONY 

 

Tabela 2-5 Wskaźnik stanu pracy diod LED 

Status ładowania: 

 

 

Status rozładowania: 

SOC 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100% 

0 ＜ S ≤ 10% Stan 2 --- --- --- --- --- --- --- --- --- 

10% ＜ S ≤ 20% Stan 2 Stan 2 --- --- --- --- --- --- --- --- 

20% ＜ S ≤ 30% Stan 2 Stan 2 Stan 2 --- --- --- --- --- --- --- 

30% ＜ S ≤ 40% Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 --- --- --- --- --- --- 

40% ＜ S ≤ 50% Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 --- --- --- --- --- 

50% ＜ S ≤ 60% Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 --- --- --- --- 

60% ＜ S ≤ 70% Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 --- --- --- 

70% ＜ S ≤ 80% Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 --- --- 

80% ＜ S ≤ 90% Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 --- 

90% ＜ S ≤ 100% Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 
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Tryb czuwania: 

 

 

Tryb uśpienia: 

 

 

Uwaga: 

Stan 1: Tryb „oddychającego” podświetlenia, stopniowo zmienia się z wyłączonego 

na włączony (czyli jasność stopniowo wzrasta od 0 do 100), utrzymuje się przez 2 

sekundy, gdy jasność osiągnie 100, a następnie światło stopniowo przygasa. Cykl ten 

powtarza się w sposób ciągły; pełny cykl „oddychania” trwa od 3 do 5 sekund. 

Zakres świecących diod LED odpowiada aktualnemu poziomowi naładowania 

akumulatora (SOC). 

Stan 2: wyświetlacz pulsujący, stopniowo rozjaśniający się od wyłączonego do 

jasnego (czyli jasność stopniowo wzrasta od 0 do 100), przytrzymaj 2 sekundy, gdy 

jasność osiągnie 100, a następnie światło stopniowo ciemnieje, powtarzając tę 

czynność; Pełny cykl pulsowania trwa 3-5 sekund, a interwał zapalania się diod 

SOC 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100% 

0 ＜ S ≤ 10% Stan 1 --- --- --- --- --- --- --- --- --- 

10% ＜ S ≤ 20% Stan 1 Stan 1 --- --- --- --- --- --- --- --- 

20% ＜ S ≤ 30% Stan 1 Stan 1 Stan 1 --- --- --- --- --- --- --- 

30% ＜ S ≤ 40% Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 --- --- --- --- --- --- 

40% ＜ S ≤ 50% Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 --- --- --- --- --- 

50% ＜ S ≤ 60% Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 --- --- --- --- 

60% ＜ S ≤ 70% Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 --- --- --- 

70% ＜ S ≤ 80% Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 --- --- 

80% ＜ S ≤ 90% Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 --- 

90% ＜ S ≤ 100% Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 

SOC 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100% 

0 ＜ S ≤ 10% Stan 3 --- --- --- --- --- --- --- --- --- 

10% ＜ S ≤ 20% Stan 3 Stan 3 --- --- --- --- --- --- --- --- 

20% ＜ S ≤ 30% Stan 3 Stan 3 Stan 3 --- --- --- --- --- --- --- 

30% ＜ S ≤ 40% Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 --- --- --- --- --- --- 

40% ＜ S ≤ 50% Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 --- --- --- --- --- 

50% ＜ S ≤ 60% Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 --- --- --- --- 

60% ＜ S ≤ 70% Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 --- --- --- 

70% ＜ S ≤ 80% Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 --- --- 

80% ＜ S ≤ 90% Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 --- 

90% ＜ S ≤ 100% Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 

SOC 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100% 

0 ＜ S ≤ 100% wyłączony wyłączony wyłączony wyłączony wyłączony wyłączony wyłączony wyłączony wyłączony wyłączony 
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lampy jest zsynchronizowany z bieżącą wartością SOC; 

 

Status 3: Stałe niebieskie światło 

 

Status 4: Stałe zielone światło (dioda świeci na zielono, gdy bateria jest w pełni 

naładowana) Po przejściu w tryb czuwania (standby) dioda zmienia kolor na 

niebieski, przy czym priorytetem wyświetlania jest kolor trybu czuwania. 

 

2.3.3. Opis działania brzęczyka 

W przypadku wystąpienia usterki, co 1 sekundę będzie emitowany sygnał 

dźwiękowy o długości 0,25 sekundy. W przypadku zabezpieczenia, co 2 sekundy 

będzie emitowany sygnał dźwiękowy o długości 0,25 sekundy (z wyjątkiem 

zabezpieczenia przed przepięciem). W przypadku alarmu, co 3 sekundy będzie 

emitowany sygnał dźwiękowy o długości 0,25 sekundy (z wyjątkiem alarmu 

przepięcia). Funkcję brzęczyka można włączyć lub wyłączyć z poziomu komputera 

hosta. Domyślnie jest ona wyłączona. 

 

2.3.4. Tryb niskiego poboru mocy 

2.3.4.1 System przechodzi w tryb niskiego poboru mocy (uśpienia), gdy zostanie 

spełniony którykolwiek z poniższych warunków: 

1. Ochrona przed nadmiernym rozładowaniem (pojedynczego ogniwa lub całego 

pakietu) nie została zwolniona w ciągu 30 sekund. 

2. Minimalne napięcie ogniwa jest niższe niż napięcie uśpienia, a stan ten 

utrzymuje się przez czas określony jako opóźnienie uśpienia (jednocześnie brak 

komunikacji, brak aktywnych zabezpieczeń, brak balansowania oraz brak 

przepływu prądu). 

3. Czas czuwania przekracza 24 godziny (brak komunikacji, ładowania, 

rozładowania oraz zasilania z sieci). 

4. Wymuszone wyłączenie poprzez oprogramowanie PC. 

5. Ustawienie przełącznika ON/OFF w pozycji OFF. 

    Uwaga: 

Przed przejściem w tryb uśpienia należy upewnić się, że na wejściu systemu nie jest 

podłączone napięcie zewnętrzne, w przeciwnym razie system nie będzie w stanie 

przejść w tryb niskiego poboru mocy. 

 

2.3.4.2 Wybudzanie 

Gdy system znajduje się w trybie niskiego poboru mocy, przejdzie z powrotem do trybu 

normalnej pracy, jeśli zostanie spełniony jeden z poniższych warunków: 

1. Podłączona zostanie ładowarka, której napięcie wyjściowe przekracza 48 V. 

2. Urządzenie zewnętrzne nawiąże komunikację z systemem BMS, powodując 

jego wybudzenie. 
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Uwagi: 

¶ Po zadziałaniu zabezpieczenia przed nadmiernym rozładowaniem 

(pojedynczego ogniwa lub całego pakietu) system przechodzi w tryb niskiego 

poboru mocy i cyklicznie wybudza się co 4 godziny, włączając tryb ładowania 

i rozładowania. 

Jeśli w tym czasie możliwe jest rozpoczęcie ładowania, system wychodzi z 

trybu uśpienia i przechodzi do normalnego ładowania. 

Jeśli po 10 kolejnych automatycznych wybudzeniach ładowanie nie może 

zostać rozpoczęte, system przestaje się automatycznie wybudzać. 

¶ Po zdefiniowaniu stanu jako zakończenie ładowania, jeśli napięcie powrotu 

(recovery voltage) nie zostanie osiągnięte w ciągu 2 dni w trybie czuwania 

(ustawiona wartość czasu czuwania), ładowanie zostanie wznowione 

automatycznie do momentu zakończenia ponownego procesu ładowania. 

      

2.3.5. Komunikacja RS232 

System BMS może komunikować się z komputerem hosta za pomocą interfejsu 

RS232, dzięki czemu może monitorować różne informacje o magazynie, w tym 

napięcie baterii, prądu, temperatura, stan i informacje o produkcji baterii. Domyślna 

szybkość transmisji wynosi 9600 bps. 

 

RS232- z pionowym gniazdem RJ11 6P6C 

PIN RJ11 Specyfikacja definicji 

1, 2, 6 NC 

3 Teksas 

4 RX 

5 GND 

 

2.3.6. Definicja interfejsu RS485 i CAN 

Komunikacja 485: Domyślna prędkość transmisji wynosi 9600 b/s. Ten interfejs 

służy do komunikacji z falownikiem. Gdy bateria jest urządzeniem nadrzędnym, może 

ona podsumować dane urządzenia podrzędnego i komunikować się z falownikiem. 

Domyślna prędkość transmisji interfejsu komunikacyjnego CAN wynosi 500 kbps. 

Funkcja: Ten interfejs służy do komunikacji z falownikami. Gdy akumulator jest 

głównym źródłem zasilania, dane z urządzeń podrzędnych mogą być sumowane w celu 

komunikacji z falownikiem. 
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CAN-- Używając pionowego gniazda RJ45 8P8C RS485-8P8C gniazdo RJ45 pionowe 

RJ45PIN Specyfikacja definicji PIN RJ45 Specyfikacja definicji 

4 CANH 1, 8 RS485-B1 

      5 CANL 2、7 RS485-A1 

3、6 GND   

 

2.3.7. Definicja dwóch równoległych portów komunikacyjnych RS485 

Możesz wyświetlić informacje o pakiecie PACK. Domyślna prędkość transmisji 

to 9600 b/s. Jeśli urządzenie monitorujące działa jako host i musi komunikować się z 

urządzeniem monitorującym przez port RS485, ustaw zakres adresów od 2 do 15 na 

podstawie danych z sondowania adresów. 

 

COM0- 8P8C gniazdo RJ45 pionowe COM2-8P8C gniazdo RJ45 pionowe 

PIN RJ45 Specyfikacja definicji PIN RJ45 Specyfikacja definicji 

1, 8 RS485-B 9, 16, RS485-B 

2、7 RS485-A 10、15 RS485-A 

3、6 GND 11、14 GND 

4 ADR_OUT 12 ADR_IN 

5.13 ISO_5V+ 

 

 

2.4. System zarządzania baterią (BMS) 

2.4.1. Ochrona przed niskim napięciem 

Zabezpieczenie przed rozładowaniem niskiego napięcia: 

Podczas rozładowywania, jeśli napięcie dowolnego pojedynczego ogniwa spadnie 

poniżej wartości zabezpieczenia, uruchomi się zabezpieczenie przed nadmiernym 
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rozładowaniem i włączy się alarm dźwiękowy akumulatora. Gdy napięcie wszystkich 

ogniw powróci do zakresu dopuszczalnego, zabezpieczenie zostanie wyłączone. 

 

Ochrona przed przepięciem podczas ładowania: 

Podczas ładowania, gdy napięcie całkowite akumulatora lub napięcie dowolnego 

pojedynczego ogniwa osiągnie limit bezpieczeństwa, system zatrzymuje ładowanie. 

Gdy napięcie całkowite i napięcie pojedynczego ogniwa powrócą do zakresu 

bezpieczeństwa, zabezpieczenie zostanie wyłączone. 

Uwaga: Ustawienie alarmu brzęczyka można ręcznie wyłączyć na komputerze. 

Domyślnie jest on wyłączony. 

2.4.2. Ochrona prądu 

Zabezpieczenie przed nadmiernym prądem ładowania: 

Gdy prąd ładowania przekroczy wartość zabezpieczenia, włączy się brzęczyk 

akumulatora, a system zatrzyma ładowanie. Zabezpieczenie zostanie zwolnione po 

upływie czasu określonego przez system. 

 

Zabezpieczenie przed nadmiernym prądem rozładowania: 

Gdy prąd rozładowania przekroczy wartość zabezpieczenia, włączy się brzęczyk 

akumulatora, a system zatrzyma rozładowywanie. Zabezpieczenie zostanie zwolnione 

po upływie czasu określonego przez system. 

 

Uwaga: Ustawienie alarmu dźwiękowego (buzzera) można ręcznie wyłączyć z 

poziomu komputera. Domyślnie jest on wyłączony. 

 

2.4.3. Ochrona temperaturowa 

Zabezpieczenie przed niską/wysoką temperaturą ładowania: 

Podczas ładowania, gdy temperatura akumulatora przekroczy zakres 0℃~+55℃, 

system aktywuje zabezpieczenie przed przegrzaniem ładowania, zatrzymuje ładowanie, 

powraca do znamionowej wartości wyjściowej, a następnie zabezpieczenie zostaje 

wyłączone. 

 

Zabezpieczenie przed niską/wysoką temperaturą rozładowania: 

Podczas ładowania, gdy temperatura akumulatora przekroczy zakres -

20℃~+60℃, system aktywuje zabezpieczenie przed przegrzaniem akumulatora, 

zatrzymuje ładowanie, powraca do znamionowej wartości wyjściowej, a następnie 

zabezpieczenie zostaje wyłączone. 

 

2.4.4. Inna ochrona 

Zabezpieczenie przed zwarciem: 

Jeśli system akumulatorowy wykryje jakiekolwiek zewnętrzne zwarcie, uruchomi 

się zabezpieczenie przeciwzwarciowe BMS. 
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Zwolnienie zabezpieczenia zwarciowego 

Ochrona zostanie zwolniona, gdy zostanie spełniony którykolwiek z poniższych 

warunków: 

(1) Gdy rozpocznie się ładowanie. 

(2) Po usunięciu obciążenia. 

(3) Czas zabezpieczenia zwarciowego BMS przekracza 60 sekund. 

Uwaga:  

1. Maksymalny prąd rozładowania powinien być większy niż maksymalny prąd 

roboczy obciążenia. 

2. Jeśli zabezpieczenie przeciwzwarciowe przekroczy 10-krotność, system BMS nie 

wybudzi się automatycznie. Wyłącz przełącznik zasilania akumulatora (ON/OFF), 

sprawdź urządzenia zewnętrzne, usuń zwarcie, a następnie ustaw przełącznik zasilania 

(ON/OFF) w pozycji ON, aby ponownie uruchomić system akumulatorowy. Jeśli po 

ponownym uruchomieniu system nadal znajduje się w stanie alarmowym, odłącz 

akumulator od urządzenia i uruchom je samodzielnie, aby wykluczyć  problem z 

samym akumulatorem. 

3. Instalacja i konfiguracja 

3.1.  Instalacja i przygotowanie 

Przepisy bezpieczeństwa 

Instalację tego systemu może przeprowadzić wyłącznie personel, który przeszedł 

szkolenie z zakresu instalacji elektrycznych i w pełni opanował wiedzę z zakresu 

elektryki. Podczas instalacji należy zawsze przestrzegać poniższych przepisów 

bezpieczeństwa oraz lokalnych przepisów bezpieczeństwa. 

⚫ Wszystkie obwody o napięciu zewnętrznym mniejszym niż 48 V podłączone do 

systemu zasilania muszą spełniać wymagania SELV określone w normie lEC60950. 

⚫ Jeśli urządzenie jest używane wewnątrz szafy, należy upewnić się, że układ 

zasilania jest wyłączony, a akumulator również musi być wyłączony. 

⚫ Kable należy rozmieścić w sposób rozsądny i zabezpieczyć, aby uniemożliwić ich 

dotknięcie podczas obsługi urządzeń energetycznych. 

⚫ Podczas pracy z akumulatorem zaleca się noszenie następującego sprzętu 

ochronnego. 

 
 

3.1.1. Wymagania środowiskowe 

Temperatura pracy: -20℃~+60°C 
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Temperatura przechowywania: -10℃~+35°C 

Wilgotność względna: 5%~85% RH 

Wysokość: <4000m 

Środowisko pracy: Brak przewodzącego pyłu i gazów korozyjnych , a także spełnione 

następujące warunki: 

⚫ Miejsce instalacji powinno znajdować się z dala od morza, aby uniknąć kontaktu z 

wodą słoną i dużą wilgotnością. 

⚫ Podłoże musi być płaskie i równe. 

⚫ W otoczeniu nie mogą znajdować się materiały łatwopalne i wybuchowe. 

⚫ Idealna temperatura otoczenia wynosi 15°C~30°C. 

⚫ Trzymać z dala od kurzu i brudu. 

 

3.1.2. Narzędzia 

Narzędzia i mierniki, które można wykorzystać, przedstawiono w Tabeli 3-1: 

Tabela 3-1 Narzędzia 

  

Śrubokręt/Śrubokręt płaski/Śrubokręt 

krzyżakowy 
Multimetr 

Klucz dynamometryczny Miernik cęgowy 

Szczypce diagonalne Taśma izolacyjna 

Szczypce igłowe termometr 

Obcinak do przewodów Opaska antystatyczna 

Szczypce do zdejmowania izolacji z przewodów Opaski zaciskowe 

Wiertarka elektryczna Taśma miernicza 

Wózek widłowy (do podnoszenia magazynu)  

Uwaga: Magazyn jest ciężki. Podczas instalacji można użyć innych narzędzi pomocniczych, 

takich jak wózki, wózki widłowe itp. 

 

3.1.3. Przygotowania techniczne 

Kontrola interfejsu elektrycznego Urządzeniami podłączonymi bezpośrednio do 

akumulatora mogą być urządzenia użytkownika, zasilacze lub inne urządzenia 

zasilające. 

⚫ Potwierdź, czy urządzenie użytkownika do generowania energii fotowoltaicznej, 

zasilacz lub inny sprzęt zasilający ma interfejs wyjściowy prądu stałego, a także 

zmierz, czy napięcie wyjściowe interfejsu prądu stałego spełnia wymagania 

dotyczące zakresu napięć podane w tabeli parametrów wydajności 2.2. 

⚫ Potwierdź że maksymalny prąd rozładowania interfejsu DC urządzenia 

fotowoltaicznego użytkownika, zasilacza lub innego urządzenia energetycznego 

powinien być większy niż maksymalny prąd ładowania używanego produktu, 

podany w tabeli parametrów wydajności. Aby zapewnić maksymalny prąd 

ładowania używanego produktu, interfejs DC urządzenia fotowoltaicznego 

użytkownika powinien być wyposażony w funkcję ograniczania prądu, aby 
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zapewnić prawidłową pracę urządzenia użytkownika. 

⚫ Należy upewnić się, że maksymalny prąd roboczy zasilanego bateryjnie sprzętu 

użytkownika (wejście prądu stałego falownika) jest mniejszy niż 2,2 

maksymalnego prądu rozładowania produktu podanego w tabeli parametrów 

wydajności. 

 

3.1.4. Kontrola bezpieczeństwa 

Surowo zabrania się umieszczania materiałów łatwopalnych, wybuchowych i 

innych niebezpiecznych materiałów w pobliżu akumulatora. W pobliżu urządzenia 

powinien znajdować się sprzęt przeciwpożarowy, taki jak przenośne gaśnice proszkowe. 

W razie potrzeby należy zainstalować automatyczny system ochrony 

przeciwpożarowej. 

 

3.1.5. Kontrola przed rozpakowywaniem 

⚫ Po dostarczeniu sprzętu na miejsce instalacji należy go rozładować zgodnie z 

przepisami i zapobiec jego wystawieniu na działanie promieni słonecznych i 

deszczu. Przed rozpakowaniem należy sprawdzić całkowitą liczbę elementów 

zgodnie z listą wysyłkową dołączoną do każdego kartonu i upewnić się, że karton 

jest nienaruszony. 

3.1.6. Instrukcja obchodzenia się z systemem magazynowania energii 

⚫ Podczas rozpakowywania należy obchodzić się ostrożnie, aby chronić powłokę 

powierzchniową przedmiotów.  

⚫ Po otwarciu opakowania instalator powinien najpierw zapoznać się z 

dokumentacją techniczną i sprawdzić listę, a także upewnić się, że elementy są 

kompletne i nienaruszone, zgodnie z tabelą konfiguracji i listą przewozową. Jeśli 

opakowanie wewnętrzne jest uszkodzone, należy to sprawdzić i zarejestrować. 

Lista przewozowa przedstawia się następująco: 

 

Tabela 3-2 Lista 

NIE. Nazwa produktu SPECYFIKACJA ILOŚĆ Uwagi 

1 Kabel EXT-COMM 

Zaciśnij złącza RJ45 na jednym 

końcu _ Pozostaw jeden koniec 

pusty _ Długość kabla 1500 mm_ 

Dostarcz złącza RJ45 

1 

Akumulator 

komunikuje 

się z 

falownikiem 

2 
Równoległa linia 

komunikacyjna 

2*RJ45_CAT5E_L=1000mm_ 

CZARNY 
1 

Równoległy/ 

opcjonalnie 

3 Kabel dodatni 

EV-25mm² - Naciśnij SC25-8 na 

jednym końcu i RCL23X-120-25-

R_120A wtyk prosty - pozycja 

klucza X – pomarańczowy EV50 

1  
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4 Kabel ujemny 

EV-25mm² - Wciśnij SC25-8 na 

jednym końcu, a RCL23 na drugim 

końcu. Y-120-25-R_120A - 

Wtyczka prosta pozycja klucza Y - 

czarna 

1  

5 Śruba rozporowa 

M8*90mm - Ocynkowana blacha – 

Klasa 8.8 - Śruba rozporowa 

zewnętrzna 

ROHS 2.0 

8  

6 Śruba ograniczająca 

GB9074.13 - M5*30mm - Stal 

nierdzewna 304 

cynk kolorowy - klasa 8.8 - śruba 

sześciokątna krzyżakowa - ROHS 

4  

7 Śruba  

GB9074.13_M5* 12mm_Stal 

nierdzewna 304 

gatunek 8.8 _ Śruby z łbem 

sześciokątnym zewnętrznym i 

krzyżakowym 

2 
Śruba 

uziemiająca 

8 karta gwarancyjna TR6000 WX -PRO  1  

9 specyfikacja  1  

10 Certyfikat Wersja angielska 1  

11 Adapter 

Wodoodporny adapter – zestaw 

czteroelementowy, typ: pełny gwint 

- Czarny - Stopień wodoodporności 

- IP67 - Zgodny z UL94-V0 - 

Materiał: Nylon PA66 

4 

Wodoodporne 

adaptery 

RJ45, RJ11 

12 Podkładki silikonowe 

Φ38mm duża średnica *30mm 

Mała średnica *H17mm 

Guma ekologiczna, czarne ROHS 

2.0 

4  

13 Podkładki pod stopki 

GB818_M6*20mm - Stal 

nierdzewna 

304 - Klasa A4~7 - Śruba z 

rowkiem krzyżowym 

4  

 

Uwaga: Jeżeli lista zawartości opakowania różni się  od powyższej, obowiązuje rzeczywista 

zawartość paczki. 

3.1.7. Koordynacja prac inżynierskich 

Przed rozpoczęciem montażu zwróć uwagę na następujące kwestie: 

⚫ Przestrzeń instalacyjna i nośność 

Upewnij się, że masz wystarczającą liczbę stałych elementów do zainstalowania 

systemu akumulatorowego oraz że uchwyt montażowy akumulatora lub obudowa są 

wystarczająco wytrzymałe, aby utrzymać ciężar. 

⚫ Układ projektu 

Upewnij się, że cały proces montażu urządzeń zasilających, akumulatorów i innych elementów 

jest rozsądny. 

⚫ Układ okablowania 
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Upewnij się, że okablowanie jest rozsądne i uporządkowane, a także rozważ 

zabezpieczenie przed wilgocią i korozją 

⚫ Podczas całego procesu instalacji należy nosić opaskę antystatyczną 

⚫ Miejsce instalacji powinno być obsługiwane przez co najmniej dwie osoby 

⚫ Sprzęt i narzędzia gotowe do montażu. 

⚫ W razie potrzeby prosimy o skorzystanie z pomocy wózka widłowego podczas 

montażu. 

 UWAAA: Przed instalacją należy upewnić się, że miejsce instalacji jest 

bezpieczne. 

 

3.1.8. Kroki instalacyjne 

Poniżej przedstawiono kroki instalacji systemu akumulatorów ś ćiennyćh TR6000WX-

Pro : 

⚫ Wybierz odpowiednią ścianę o grubości większej niż 150mm. 

⚫ Sprawdź odległość mocowania śrub i zaznacz otwór pozycji na ścianie, wywierć 8 

otworów zgodnie z położeniem i głębokością >80mm 

⚫ Zamontuj śruby rozporowe M10 w górnych otworach i przykręć nakrętki 

⚫ Zamocuj uchwyt montażowy na ścianie za pomocą kołków rozporowych 
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Krok nr. Nazwa Definicja 

1 Wyłącz zasilanie 

System powinien być wyłączony, aby mieć 

pewność, że podczas instalacji nie będzie 

prądu. 

2 Instalacja mechaniczna 
1. Zainstaluj uchwyty akumulatora  

2. Zainstaluj akumulator na stałe 
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3 Instalacja elektryczna 

1. Przewód uziemiający  

2. Instalacja przewodu zasilającego  

3. Instalacja urządzeń łączących  

4. Instalacja przewodu komunikacyjnego 

4 Uruchomienie elektryczne Test i konfiguracja systemu zasilania 

 

Krok 1. Odłączenie zasilania 

Przed instalacją należy upewnić się, że akumulator jest wyłączony. Jednocześnie 

należy wyłączyć wszystkie urządzenia, które mają być do niego podłączone. 

 

Krok 2. Instalacja magazynu 

   W zależności od wysokości montażu należy wykonać  otwory w ścianie za 

pomocą wiertarki elektrycznej, przymocować baterię do ściany i upewnić się, 

że bateria jest zamontowana solidnie i stabilnie. 

 

 

Krok 3. Instalacja elektryczna 

 

Przewód uziemiający: 

Przymocuj i przykręć jeden koniec przewodu uziemiającego do otworu uziemienia w 

obudowie urządzenia, a drugi koniec podłącz do pewnej (niezawodnej) szyny 

uziemiającej z miedzi. 

Instalacja przewodu zasilającego: 

W przypadku pojedynczego akumulatora – przewód zasilający akumulatora 

należy bezpośrednio połączyć z zaciskiem urządzenia lub z zasilaczem przełączającym. 

W przypadku połączenia kilku akumulatorów równolegle – należy zastosować 

szynę zbiorczą (busbar) do połączenia przewodów zasilających akumulatorów 

równolegle. 

Długość przewodów zasilających od każdego akumulatora do szyny zbiorczej musi być 

jednakowa, aby zapewnić równomierne obciążenie. 

 

Uwaga: Połączenie równoległej linii komunikacyjnej opisano w rozdziale: 

2.3.1 Połączenie przewodów 

 

Krok 4. Uruchomienie elektryczne 

Po wykonaniu tych czynności należy włączyć przełącznik, aby kolejno 

uruchamiać akumulatory, a następnie uruchomić cały system zasilania, aby zakończyć 

instalację. 

 

※ Kontrola komunikacji i obsługa błędów pomiędzy BMS a falownikiem: 

 

➢ Metoda sprawdzenia komunikacji pomiędzy BMS a falownikiem 
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Po zakończeniu konfiguracji (debugowania) inwertera, odłącz linię 

komunikacyjną pomiędzy BMS a inwerterem. 

Odczekaj około 1 minuty, a następnie sprawdź, czy inwerter zgłasza błąd „BMS 

communication fault” (bğŃd komunikacji z BMS). 

¶ Jeśli inwerter zgłosi błąd, a po ponownym podłączeniu przewodu 

komunikacyjnego błąd zniknie, oznacza to, że komunikacja między BMS a 

inwerterem działa prawidłowo. 

¶ Jeśli po odłączeniu linii komunikacyjnej inwerter nie zgłasza alarmu, 

oznacza to, że komunikacja między BMS a inwerterem nie jest prawidłowa. 

W takim przypadku należy sprawdzić ustawienia parametrów komunikacji w 

inwerterze. 

 

➢ Metoda obsługi falownika zgłaszającego „Błąd komunikacji BMS” 

Jeżeli falownik stale zgłasza błąd komunikacji z systemem BMS, należy 

sprawdzić, czy definicja interfejsu komunikacyjnego falownika jest zgodna z definicją 

interfejsu linii komunikacyjnej systemu BMS i czy ustawienia protokołu 

komunikacyjnego systemu BMS są zgodne z ustawieniami falownika. 

 

Metoda postępowania: 

1. Wykonaj ponownie przewód komunikacyjny, korzystając z definicji 

pinów interfejsu RJ45 dla inwertera oraz akumulatora (CAN / RS485). 

2. Ustaw odpowiedni protokół komunikacyjny za pomocą aplikacji BMS 

APP. 

 

Ostrzeżenia:  

W przypadku jakichkolwiek wątpliwości dotyczących instalacji natychmiast 

przerwij pracę i skontaktuj się z działem wsparcia technicznego Lithtech. 

Jeśli akumulator nie uruchamia się lub na panelu sterowania świeci się kontrolka ALM 

(alarm), odłącz przewód zasilania, sprawdź połączenia, a następnie ponownie uruchom 

instalację. 

Jeżeli problem nadal występuje, nie kontynuuj pracy — skontaktuj się z firmą Lithtech, 

aby uniknąć uszkodzenia urządzenia lub zagrożenia bezpieczeństwa. 

 

 

4. Użytkowanie, konserwacja i rozwiązywania problemów 

4.1. Instrukcja obsługi i użytkowania systemu bateryjnego 

Po zakończeniu instalacji elektrycznej, uruchom system akumulatorowy zgodnie z 

poniższymi krokami: 

1. Przygotowanie do uruchomienia: 

Upewnij się, że wszystkie połączenia są wykonane prawidłowo, a następnie 

ustaw przełącznik „ON/OFF” w pozycję „ON”. 
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Po zakończeniu autotestu powinny zapalić się kontrolki RUN (praca) oraz SOC 

(poziom naładowania). 

2. Wyłączenie systemu: 

Aby wyłączyć akumulator, ustaw przełącznik „ON/OFF” w pozycję „OFF” 

— system akumulatorowy zostanie wtedy wyłączony. 

Uwaga: 

Po ustawieniu przełącznika w pozycję „ON”, jeśli wskaźnik stanu akumulatora na 

panelu czołowym świeci się na czerwono w sposób ciągły, zapoznaj się z opisem 

alarmów w rozdziale 4.2. 

Jeśli usterki nie można usunąć, niezwłocznie skontaktuj się z dystrybutorem lub 

serwisem. 

Procedura sprawdzenia poprawności pracy: 

1. Pomiar napięcia: 

Użyj woltomierza, aby zmierzyć napięcie na obu zaciskach akumulatora przy 

wyłączniku obwodu. 

o Sprawdź, czy napięcie wynosi powyżej 45 V, 

o oraz czy biegunowość napięcia jest zgodna z biegunowością wejścia 

inwertera. 

Jeśli napięcie na zaciskach akumulatora przekracza 45 V, oznacza to, że 

akumulator rozpoczął normalną pracę. 

2. Uruchomienie inwertera: 

Po potwierdzeniu, że napięcie wyjściowe i biegunowość akumulatora są 

prawidłowe, włącz inwerter, a następnie zamknij wyłącznik obwodu. 

3. Sprawdzenie komunikacji: 

Skontroluj stan wskaźników sygnalizacyjnych (wskaźnika komunikacji oraz 

wskaźnika stanu połączenia akumulatora) pomiędzy inwerterem a 

akumulatorem. 

o Jeśli diody sygnalizują stan prawidłowy, oznacza to, że połączenie 

pomiędzy inwerterem a akumulatorem jest poprawne. 

o Jeśli wskaźniki sygnalizują nieprawidłowy stan lub różnią się od 

oczekiwanego, sprawdź przyczynę w instrukcji obsługi inwertera lub 

skontaktuj się z dystrybutorem. 

 

4.2. Opis alarmu i sposoby rozwiązania 

W przypadku wystąpienia działania zabezpieczającego lub usterki w systemie, 

kontrolka stanu pracy na panelu przednim wyśle sygnał alarmowy, a dana kategoria 

alarmu może zostać sprawdzona za pomocą nadrzędnego systemu komputerowego 

BMS (lub aplikacji). W przypadku wystąpienia jakichkolwiek nietypowych usterek 

wpływających na wyjście, takich jak przepięcie, przetężenie podczas ładowania, 

zabezpieczenie przed zbyt niskim napięciem, zabezpieczenie temperaturowe itp., 

należy postępować zgodnie z Tabelą 4-2. 
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Tabela 4-2 Główny alarm i zabezpieczenie 

Tryb Kategoria alarmu Wskaźnik alarmu Rozwiązanie 

Stan ładowania 

Nadmierne napięcie 

ogniwa 

ALM Czerwone światło 

jest zawsze włączone 
Zatrzymaj ładowanie 

Nadmierny prąd 

ładowania 

ALM Czerwone światło 

jest zawsze włączone/ 

Zatrzymaj ładowanie i 

znajdź przyczynę usterki 

Alarm temperatury 

ładowania 

ALM Czerwone światło 

jest zawsze włączone 
Zatrzymaj ładowanie 

Stan rozładowania 

Nadmierny prąd 

rozładowania 

Czerwone światło ALM 

jest zawsze włączone 

Zatrzymaj 

rozładowywanie i znajdź 

przyczynę usterki 

Alarm temperatury 

rozładowania 

Czerwone światło ALM 

jest zawsze włączone 

Zatrzymaj 

rozładowywanie 

Niskie napięcie 

całkowite 

ALM Czerwone światło 

jest zawsze włączone 
Naładuj baterię 

Niskie napięcie ogniwa 
ALM Czerwone światło 

jest zawsze włączone 
Naładuj baterię 

 

4.3. Analiza i rozwiązywanie typowych usterek 

Typowe błędy i rozwiązania przedstawiono w tabeli 4-3: 

Tabela 4-3 Typowe usterki i rozwiązania 

NIE. Wada Analiza przyczynowa Rozwiązania 

1 

Po ustawieniu 

przełącznika ON/OFF w 

pozycji ON kontrolka nie 

reaguje 

1. Wyłącznik zasilania jest 

zepsuty 

2. Nadmierne rozładowanie 

akumulatora 

3. BMS jest uszkodzony. 

1. Wymień wyłącznik 

zasilania 

2. Naładuj baterię 

3. Wymień BMS 

2 

Po ustawieniu 

przełącznika „ON/OFF” w 

pozycji ON, nie ma 

wyjścia prądu stałego, a 

kontrolka ALM miga 

Nieprawidłowy dane statusu 

baterii  

Połącz aplikację telefonu 

komórkowego z systemem 

BMS przez Bluetooth lub 

WIFI, odczytaj informacje o 

usterce i baterii, a następnie 

wybierz odpowiednie 

rozwiązanie za pomocą 

systemu BMS 

3 
Czas zasilania prądem 

stałym jest zbyt krótki 

1. Zmniejszona pojemność 

baterii 

2. Różnice w pojemności 

ładowania poszczególnych 

ogniw baterii  

Wymień baterię 
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4 
Nie można w pełni 

naładować akumulatora 

Napięcie ładowania jest zbyt 

niskie 

Dostosuj napięcie ładowania 

do 57,6 V. 

5 

W momencie podłączenia 

akumulatora do 

urządzenia zewnętrznego i 

uruchomienia, kontrolka 

ALM akumulatora 

zaczyna migać 

1. Zwarcie w okablowaniu 

zasilającym 

2. Prąd rozruchowy 

urządzenia zewnętrznego jest 

zbyt duży 

1. Wyłącz baterię, sprawdź 

przyczynę zwarcia i usuń ją 

2. Odłącz połączenie 

urządzenia, uruchom sam 

akumulator i sprawdź jego 

stan. Jeśli stan akumulatora 

jest prawidłowy, urządzenie 

zewnętrzne jest uszkodzone. 

3. Użyj urządzenia do 

naładowania baterii lub 

odczekaj około minuty, aby 

upewnić się, że kontrolka 

alarmu powróci do 

normalnego stanu. 

W przypadku trudności technicznych lub nietypowych usterek, prosimy o kontakt ze 

sprzedawcą 

Instrukcja obsługi 

aplikacji 
 

5. Pobierz i zainstaluj 

W zależności od systemu telefonu komórkowego, zeskanuj kod QR, aby pobrać 

odpowiednią aplikację. 

 

               
          Android                              iOS 
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Notatka: 

1. Jeśli system iOS nie jest w stanie zeskanować kodu QR, możesz wyszukać 

aplikację „NewE BMS” w sklepie z aplikacjami i pobrać ją. 

2. Po zainstalowaniu aplikacji przejdź  do głównego interfejsu aplikacji. Jeśli 

pojawi się monit o aktualizację aplikacji, dokończ aktualizację.          

6. Rejestracja i logowanie 

Rejestracja: 

Utwórz nowe konto, podając adres e-mail, hasło i kod weryfikacyjny. 

Login: 

Zaloguj się, używając zarejestrowanego numeru konta i hasła 

Zapomniałeś hasła: 

Możesz zresetować hasło za pomocą swojego numeru e-mail. 

 

Uwaga: 

Proszę wybrać rzeczywisty kraj i region zgodnie z rzeczywistą sytuacją . Jest to 

bardzo ważne. Po pomyślnym wybraniu i utworzeniu urządzenia dodane za 

pośrednictwem sieci dystrybucji kont automatycznie połączą się z węzłem serwera z 

tym samym kontem. 

 

7. Tryby sterowania aplikacją 

Sterowanie lokalne: komunikacja Bluetooth BLE, bezpośrednie wyszukiwanie 

pobliskiego sygnału Bluetooth, para ciągłych połączeń, sterowanie urządzeniami, brak 
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konieczności logowania się na konto, brak konieczności tworzenia rekordów 

wiążących. 

Zdalne sterowanie: Komunikacja Wi-Fi umożliwiająca sterowanie urządzeniami 

bez konieczności przebywania w tej samej lokalizacji geograficznej. Wymagana jest 

rejestracja konta i logowanie. Należy zarejestrować powiązanie konta z urządzeniem. 

Wymagane są również operacje dystrybucji sieciowej. 

 

7.1. Dynamiczne uprawnienia aplikacji 

Zainstaluj aplikację, kliknij przycisk Start i rozpocznij. Przy pierwszym 

uruchomieniu użytkownik zostanie poproszony o potwierdzenie i autoryzację 

następujących uprawnień: 

⚫ Zezwól NewE BMS na dostęp do uprawnień lokalizacji urządzenia . 

⚫ Zezwól NewE BMS na znalezienie pobliskich urządzeń i nawiązanie połączenia z 

ich uprawnieniami . 

⚫ Uprawnienia do robienia zdjęć. 

   

 

7.1.1. Sterowanie lokalne (BLE) 

Gdy urządzenie znajduje się w stanie sieci dystrybucyjnej, kliknij przycisk 

Sterowanie lokalne, wyszukaj urządzenie na stronie sterowania lokalnego, kliknij 
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Wyszukaj urządzenie, a następnie kliknij Połącz, aby przejść do strony danych BMS, 

wyświetlić informacje o BMS i zmodyfikować parametry. 

 

      
7.1.1.1. Podstawowe informacje 

Przesuwając ekran wyświetlacza w górę i w dół, można przeglądać następujące dane takie jak: 

prąd pakietu PACK, napięcie całkowite, pojemność, liczbę cykli ładowania, poziom naładowania 

SOC, stan akumulatora SOH, szczegółowe napięcie poszczególnych ogniw, temperaturę i wersję 

oprogramowania. 

Select the 

Bluetooth 

signal 

that has 

been 

searched 

Parameter 

modification menu 
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7.1.1.2. Parametry systemu 

Można ustawić odpowiednie parametry BMS. 

 

 

7.1.1.3. Aktualizacja programu BMS 

Za pomocą tego interfejsu można dokonać aktualizacji programu BMS. 

1. Kliknij „Wybierz plik”, aby dodać plik programu. 

2. Kliknij „aktualizuj”, aby dokonać aktualizacji. 

 

 

Notatka: 

1. Aktualizacja programu BMS bez pliku programu BMS jest zabroniona. 
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8. Zdalne monitorowanie 

8.1. Wyszukiwanie sygnału WIFI 

Kliknij „Zdalne monitorowanie”, wejdź do interfejsu wyszukiwania sygnału, kliknij „Dodaj 

urządzenie”, wyszukaj sygnał WIFI, kliknij, aby wyszukać sygnał i wejdź do sieci dystrybucyjnej. 

        

 

8.2. Sieć dystrybucji zdalnej 

8.2.1. Wi-Fi 

Kliknij ikonę „WIFI”, kliknij ikonę lupy (wyszukiwania), wyszukaj dostępny sygnał WIFI , 

wpisz hasło sieci WIFI i kliknij „Submit” (Prześlij). 
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Uwaga: częstotliwość WIFI musi wynosić 2,4 GHz. 

8.2.2. Ustawienie nazwy i adresu urządzenia 

Kliknij „+”, wprowadź nazwę i adres urządzenia, a następnie kliknij „Submit” 

 

 

Uwaga: 

Podczas dystrybucji sieci należy ustawić nazwę i adres urządzenia, a także nazwę i hasło sieci 

WIFI; w przeciwnym razie dystrybucja nie powiedzie się. 



 
 

37 
 

8.2.3. Wynik konfiguracji 

 

Uwaga: 

1. Ten krok wymaga, aby telefon otworzył funkcje „Bluetooth”, „Pozycjonowanie” i „Wi-Fi”, w 

przeciwnym razie nie będzie można ukończyć operacji wyszukiwania i późniejszej dystrybucji 

sieci. 

8.2.4. Wejdź do interfejsu Ustawień 

Na tym interfejsie można przeglądać napięcie całkowite, prąd pakietu, stan naładowania SOC, stan 

MOSFET, stan zabezpieczeń i stan alarmu akumulatora. 

 

 

 

8.2.5.  Ustawianie parametrów 

Kliknij ikonę w prawym górnym rogu, aby wprowadzić różne parametry, sprawdzić informacje o 

baterii, parametry systemu, informacje historyczne itp. 
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8.2.5.1. Informacje o baterii 

Za pośrednictwem tego interfejsu można przeglądać aktualny protokół komunikacyjny CAN, 

protokół komunikacyjny RS485, ilość cykli baterii, napięcie, prąd, pojemność, SOC, SOH, 

szczegółowe napięcie poszczególnych ogniw, temperaturę, numer wersji BMS, numer wersji 

programu i inne informacje o BMS. 
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8.2.5.2. Parametry systemu 

Za pomocą tego interfejsu można modyfikować parametry alarmów i parametry zabezpieczeń 

BMS. 
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Uwaga: 

1. Parametry akumulatora związane z systemem BMS zostały ustawione przed opuszczeniem 

fabryki. W przypadku konieczności modyfikacji parametrów prosimy o kontakt i potwierdzenie z 

firmą LITHTECH. 

 

 

8.2.5.3. Historia 

Za pośrednictwem tego interfejsu można sprawdzić historię alarmów systemu BMS, pobrać ją i 

zapisać na telefonie komórkowym w celu przeprowadzenia analizy usterek akumulatora. 
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8.2.5.4. Odłączenie sieci dystrybucyjnej 

Wróć do głównego interfejsu WIFI, znajdź urządzenie, które chcesz usunąć, postępuj zgodnie 

z instrukcjami na ekranie, przesuń palcem w lewo, kliknij „Usuń”, a następnie kliknij „Potwierdź”. 
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Uwaga: 

1. Sieć Wi-Fi systemu BMS można powiązać tylko z jednym kontem. Jeśli chcesz powiązać inne 

konto, najpierw usuń powiązanie z poprzednim kontem. 

2. Jeśli BMSAPP nie wyszuka sygnału Wi-Fi BMS, prawdopodobną przyczyną może być 

powiązanie konta z siecią Wi-Fi. W celu usunięcia powiązania prosimy o kontakt z LETHTECH. 

8.3.  Wyjście z konta i wylogowanie 

Wylogowanie z konta: Po wyjściu możesz zalogować się na inne konto lub zmienić hasło logowania 

do konta za pomocą tego interfejsu. 

 
 

 


