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1. Wstep

1.1. Wstep

System baterii litowo-zelazowo-fosforanowych serii TR-Pro to standardowa jednostka systemu
bateryjnego.

Uzytkownicy mogg wybraé odpowiednig liczbe baterii serii TR-Pro zgodnie ze swoimi potrzebami i
potaczy¢ je réwnolegle, tworzac pakiet bateryjny o wiekszej pojemnosci, aby sprostac
dtugoterminowym potrzebom zasilania.

Produkt jest szczegdlnie odpowiedni do zastosowan wymagajacych pracy w wysokiej
temperaturze, w ograniczonej przestrzeni oraz cechuje sie dtuga zywotnoscia.

1.2. Cechy produktu

TR 6000WX-Pro wykorzystuje fosforan litowo-zelazowy jako material anodowy 1
jest wyposazony w wydajny system BMS, ktory skutecznie zarzadza ogniwami
akumulatora. System charakteryzuje si¢ nastepujacymi cechami:
® Spelnia europejskie przepisy RoHS, posiada certyfikat SGS, wykorzystuje
najlepsze, nietoksyczne 1 bezpieczne dla srodowiska ogniwa;

® Anoda akumulatora wykonana jest z materiatu litowo-zelazowo-fosforanowego
(LiFePO4), ktory charakteryzuje si¢ dobrymi parametrami bezpieczenstwa i
dhugim cyklem zycia;

® Zastosowano wydajny tryb zarzadzania bateria BMS z funkcjami
zabezpieczajagcymi  przed nadmiernym roztadowaniem, przetadowaniem,
przecigzeniem, przegrzaniem i innymi;

® Automatyczne zarzgdzanie tadowaniem 1 roztadowywaniem oraz funkcjg
rOwnowazenia pojedynczego ogniwa;

® Inteligentny system BMS wyposazony w moduly Bluetooth+WIFI, posiada
funkcje takie jak zdalne wyszukiwanie informacji, zdalne sterowanie 1 zdalna
modyfikacja parametrow;

® Elastyczna konfiguracja, mozliwos¢ réwnoleglego podtaczenia wielu jednostek
systemowych w celu wydluzenia czasu zasilania;

® Metoda samoczynnego chtodzenia, caly system charakteryzuje si¢ wyjatkowo
niskim poziomem hatasu;

® Niewielkie samoroztadowanie — mozliwo$¢ dotadowania nawet po 10 miesigcach
magazynowania; brak efektu pamieci, mozliwo$¢ pracy w trybie czgsciowych
cykli tadowania/roztadowania;

® Szeroki zakres temperatur pracy: -20 °C ~+60°C, dobra zywotno$¢ cyklu i
wydajno$¢ roztadowania w normalnych warunkach;

® Maly rozmiar baterii 1 niska masa.



1.3. Definicja identyfikacji produktu

Voltage of battery is
A higher than safety voltage, U\ﬂ

it's dangerous to touch,

Read manual before
operation.

A

&

Please recycle the battery

after serving.

A\ Operate carefuly, ﬁ:
3 .

Default battery can't be

thrown to trash can.

c € CE standards are met.

2. Specyfikacja

2.1. Nazwa modelu

TR 6000WX-Pro

Napigcie znamionowe (V) 51.2
Pojemnos¢ znamionowa (Ah) 200
Energia (kWh) 10.24
Waga (kg) 8 = 1

Wymiary (mm) szer.*wys.*gt.

620*785*160mm (+2,5mm)

2.2. Parametry techniczne

Tabela 2-2: Tabela parametrow technicznych

LP. Pozycja

Podpunkty

Parametr

uwagi

Pojedyncze
zabezpieczenie
1 przed
przetadowaniem 1

Napigcie alarmu
przetadowania
jednostki

3,60+0,05 V

Pojedyncze
napigcie
zabezpieczenia
przed
przetadowaniem
1

3,65+0,05 V

Opdznienie
zabezpieczenia
przed
przetadowaniem

ogniwa 1

1,0S£20mS




Pojedyncze
zabezpieczenie
przed
przetadowaniem 2

Pojedyncze
zabezpieczenie
przed
przetadowaniem
2 napigcia

3.7 040,05V

Opdznienie
zabezpieczenia
przed
przetadowaniem
ogniwa 2

1,0S£20mS

Usunieto
zabezpieczenie
przed przepigciem
monomeru

Napigcie
zwalniajace
zabezpieczenie
przed
przetadowaniem
ogniwa

3,34+0,05 V

Dezaktywacja
pojemnosci

SOC<<96%

Anulowanie

wypisu

Prad roztadowania > 2A

Zabezpieczenie
przed
nadmiernym
roztadowaniem
monomeru

Pojedynczy
alarm
wyladowania

2,95+0,05 V

Napiecie
zabezpieczenia
przed
nadmiernym
roztadowaniem
1

2,840,05V

Opodznienie
zabezpieczenia
przed
nadmiernym
roztadowaniem

monomeru 1

1,0S£20mS

Napigcie
zabezpieczenia
przed
nadmiernym
roztadowaniem
2

2.6+0,05V




Opoznienie

zabezpieczenia
przed 1,08£20mS
nadmiernym
roztadowaniem
monomeru 2
Napiecie Jezeli urzadzenie
zwalniajace nie moze
zabezpieczenie odzyskaé
Uwalnianie przed 3,0£0,05 V sprawnosci po
monomeru po nadmiernym 30 sekundach
wyzwoleniu roztadowaniem ochrony przed
ochrony ogniwa przetadowaniem,
Roztadowuje przechodzi w

si¢, gdy jest
tadunek

Prad tadowania jest wigkszy niz 2A

tryb niskiego
poboru mocy.

Ogodlna ochrona
przed
przetadowaniem

Catkowite
napigcie alarmu
przetadowania

57,6+£0,1 V

Catkowite
napiecie
zabezpieczajace
przed
przetadowaniem

58,4+0,1 V

Catkowite
opoOznienie
ochrony przed
przetadowaniem

1,0S£20mS

Ogodlna ochrona
przed przepigciem
zostala usunicta

Catkowite
napigcie
zwalniajace
zabezpieczenie
przed
przetadowaniem

53,44+0,1 V

Dezaktywacja
pojemnosci

SOC<<96%

Anulowanie

wypisu

Prad roztadowania > 2A




Calkowite

napiecie
alarmowe 47.2+0,1V
nadmiernego
roztadowania
Catkowite
Ochrona przed napigcie Tezeli 06 30
zwolnieniem na ochrony przed 44,8+0,1V czel po
, : sekundach
0g6lnym nadmiernym
. . ochrony przed
poziomie roztadowaniem )
; nadmiernym
Calkowite .
L. roztadowaniem
opoOznienie ,
. . urzadzenie nadal
zabezpieczenia .
2,05+20mS nie odzyska
przed L
, sprawnosci,
nadmiernym L
) przejdzie w tryb
roztadowaniem I
- niskiego poboru
Catkowite
. . . mocy.
Ogolna ochrona | zabezpieczenie
przed przed 48+0,1 V
nadmiernym nadmiernym
udostepnieniem | roztadowaniem
zostala usunigta Roztadowuje
sig, gdy jest Prad tadowania jest wigkszy niz 2A
fadunek
Alarm
przekroczenia
110 £3%A
pradu
i i tadowania .
Zabezpieczenie ; ; Jezeli status
Zabezpieczenie )
przed 120 £3%A zostanie
L pradowe 1
przeciazeniem - zablokowany 10
Ladowanie z )
pradowym razy z rz¢du, nie
powodu ) ]
L bedzie mozna go
przeciagzenia ,
d | 1,0S+£20mS automatycznie
Pra ,O,W,eg(? odblokowac
Opodznienie
ochrony
Karta
Zwolnienie automatycznego | Automatyczne roztgczenie po 1 minucie
zabezpieczenia anulowania
nadpradowego )
) Anulowanie )
ladowania ) Prad roztadowania > 1A
wpisu




Prad

roztadowania 110 £3%A
Prad alarmowy
roztadowania
Ochrona przed .
. Poziom 1.1
nadmiernym . . 120 £3%A
) zabezpieczenie
roztadowaniem
) pradowe
(Poziom 1) —
Opdznienie o
. . Jezeli status
zabezpieczenia .
1S£20mS zostanie
nadpradowego
. zablokowany 10
poziomu 1.1 .
- razy z rzedu, nie
roztadowania . .
. bedzie mozna go
Poziom 1.2, .
Och d bezpi . 250 £3%A automatycznie
c ror.la prze zabezpieczenie odblokowac
nadmiernym pradowe
roztadowaniem Roztadowanie
Poziom 1.2 dprad 1.2
( ) | nadpradowe 160 £20 ms
opoznienie
zabezpieczenia
Usunigto Karta
zabezpieczenie automatycznego | Automatyczne roztaczenie po 1 minucie
przed anulowania
roztadowaniem Zwolnienie .
Prad tadowania > 1A
nadpragdowym fadunku
Zabezpieczenie . .
. Prad roztadowania > 350A Jezeli status
przed zwarciem .
.. zostanie
Opdznienie
) ) . 100uS zablokowany 10
zabezpieczenie zwarciowe )
. . . . . razy z rzgdu, nie
przeciwzwarciowe Podczas tadowania zabezpieczenie przed . .
) ) ) bedzie mozna go
Wyzwalacz zwarciem zostaje usunigte )
i P ieciu fadunku nastepuje jego automatycznie
nieci
Zwarciowy 0 usunieciu .e;p' je jeg odblokowac
automatyczne usunigcie
MOS
) . Przekroczenie
Zabezpieczenie temperatury o0s5oc
przed wysoka Wskazuje
temperaturg temperature
podcza.s . alarmowa
tadowania i
roztadowywania T .
MOS emp'era ureT
zabezpieczenia 110+2°C
przed




przegrzaniem

MOS

Temperatura
zwolnienia
zabezpieczenia
MOS

85+2°C

Ochrona przed
wysoka
temperatura
otoczenia

Temperatura
alarmu
wysokiej
temperatury

7 0+5°C

Ochrona przed
wysoka
temperaturg 1

temperatura

8 0£5°C

Ochrona przed
wysoka
temperaturg
przywraca 1

temperaturg

7 0+5°C

10

Ochrona przed
niska temperatura
otoczenia

Temperatura
alarmu niskiej
temperatury

-15+£5°C

Zabezpieczenie
przed niska
temperaturg 1
temperatura

-30+£5°C

Zabezpieczenie
przed niska
temperaturg
przywraca 1

temperature

-20+£5°C

11

Ochrona
temperatury
ogniwa

Niska
temperatura
tadowania
Wskazuje
temperature
alarmowa

3+2°C

Temperatura
ochrony przed
niska
temperaturg
fadowania

0+2°C




Ochrona
temperatury
ogniwa

Temperatura
zwolnienia
zabezpieczenia
przed niska
temperaturg
tadowania

5+2°C

Przekroczenie

temperatury
tadowania

Wskazuje alarm

temperatury

50=£2°C

Temperatura

ochrony przed
wysoka

temperaturg

fadowania

55 +£2°C

Temperatura
zwolnienia
zabezpieczenia
przed wysoka
temperaturg
tadowania

50 £2°C

Temperatura
alarmu niskiej
temperatury

roztadowania

-15+£2°C

Temperatura
ochrony przed
niska
temperaturg
roztadowania

-20+2°C

Zabezpieczenie
przed niska
temperaturg

roztadowania

-10£2°C

Przekroczenie
temperatury
roztadowania
Wskazuje
temperature

alarmowa

55+2°C

Temperatura

ochrony przed

60+2°C




wysoka
temperatura
roztadowania

Zabezpieczenie
przed wysoka
temperaturg
roztadowania

50+2°C

12

biezace zuzycie

Eksploatacja
pradu
elektrycznego
ZUZywajacego
wlasne zasoby

<25mA

Prad o niskim
natezeniu

< 100+20uA

13

Funkcja
rownowazenia

Wyréwnujace
napigcie
otwarcia

3400mV

roznica ciSnien
otwarcia
obejscia

30mV

14

Alarm niskiego
poziomu baterii

Zasilanie jest
zbyt niskie, aby
osiggnac prog
alarmowy

SOC< 5%

Podczas
tadowania nie
jest generowany
zaden alarm

15

uspienie

Napiecie
uspienia

3150mV

czas opOznienia

30 minut

16

Ochrona przed

awarig ogniw

Awaria
wysokiego
napigcia

4900mV

Awaria niskiego
napigcia

1000mV

Ladowanie i
roztadowywanie
jest zabronione

17

Zakonczenie
tadowania po
osiggnigciu
petnego
natadowania

Pelne napigcie
tadowania

>56V

prad odciecia

<2A

Jednoczesénie
zatrzymaj
tadowanie i
zaktualizuj SOC
do 100%.

18

Ustawienia
wymuszenia
tadowania SOC

Rozpocznij
wymuszone
tadowanie

0%




Usun

wymuszone 5%
tadowanie
Zniesienie
blokad
Y 5%
Wymuszonego
tadowania
Temperatura 0°C Jezeli jest
materiat
Parametry rozruchu
19 . grzewczy,
ogrzewania
g Tempefatu.lra 300 mozna ustawic
uwalniania temperature
Prad
Aktualne *
- rozruchowy Paramet
arame
20 parametty modutu 110A i
ustawien . systemu
) ograniczajacego
tadowania
prad

10




2.3. Definicja interfejsu

Konfiguracja i1 funkcje interfejsu. W tej sekcji opisano funkcje interfejsow na
panelu przednim urzadzenia TR 6000WX-Pro.

©® 26 @ 6 0BG

S
®

6 ON | OFF

+
(ol

i

11



Diagram definicji interfejsu

LP. Nazwa Definicja

1 Biegun dodatni Wyjscie baterii dodatnie

2 Biegun ujemny Wyjscie baterii ujemne

3 Przetacznik WEL./WYL. WYL./WL., musi by¢ ,,WL.” podczas uzywania

4 Wytacznik gtowny Glowny wylacznik obwodu gtéwnego

5 RS485/CAN Zeleqtrz'ny interfejs komunikacyjny hosta obstuguje
komunikacje 485/CAN

6 COMI Wewnetrzny port komunikacji rownolegtej
podrzednej, obstuguje komunikacje RS485 Wejscie

7 COMO Wewnetrzny port komunikacji rownolegtej
podrzednej, obstuguje komunikacje RS485 Wyjscie

8 RS232 COM Test

9 Zawor bezpieczenstwa Uwolnij ci$nienie wewnetrzne obudowy akumulatora

10 Uziemienie @

11 Wskaznik SOC Zobacz 2.3.2 Definicja i opis kontrolki

2.3.1. Latwy i szybki przewodnik po krokach instalacji

Schemat podtaczenia akumulatora i falownika:

® Schemat podlaczenia zasilania

Inverter

rRS485
CAN

- B+

A

Negative power cable
Positive power cable
Network cable
Ground cable

Sposob podiaczenia pojedynczego przewodu zasilajacego akumulator

12




Inverter

RS485
CAN

Busbar | | = | Busbar

Battery and inverter
communication line

Battery parallel
communication cable

Negative power cable
Positive power cable
~ = = = Ground cable

Ground

Metoda laczenia rownolegtych linii energetycznych dla dwéch lub wigcej grup akumulatoréw (w
tym dwoch grup)

leverter
r

=)
?.W'
mwl

D\l]

@O

FHFIJ

RS485/CAN RS232

Battery 2
Battery 1 Threo growps of commmicatice line comsection modes
Single growp commaication line commection sode

Ioverter commeicatios line
Inverter ~  Battery and commmication lise

=

3 \ )

Lagat Outgut — Ot E wwu Ingat Dutgast
Comt OMO COM1 co mlu g

g
z

© @

RS485/CAN RS232 RS 45 /CAN RS485/CAN

Battery 2 Battery 3 Battery N
Multi-grow commnication lise coxsection mode

Uwagi:

1. Linie rownolegte komunikacji sa podiaczone zgodnie z kolejnoscia wyjscia COMO 1
wejscia COM1, a host systemu automatycznie koduje po uruchomieniu. Gtéwny BMS
z pustym COM1 i reszta jako BMS pomocniczy sa w kolejnosci 2.3.4.5.6- -+ -

2. W przypadku potagczenia rownolegtego dwdéch lub wiecej magazyndow nalezy
wybrac szyne zbiorcza do pracy réwnolegtej, a dlugosci réwnolegtych przewodow
energetycznych muszg by¢ réwne.

Uwaga:
® Interfejsy komunikacyjne musza by¢ typu jeden do jednego. Definicj¢ interfejsow

13



komunikacyjnych baterii 485 1 CAN mozna znalez¢ w punkcie 2.3.7.

® Szczegotowe informacje na temat falownika 485 1 portoéw komunikacyjnych CAN
znajdujg si¢ w instrukcji obstugi falownika. Niespojnos¢ interfejsow
komunikacyjnych moze skutkowa¢ biedem komunikacji.

® Podlaczenie zasilania fotowoltaicznego, pradu przemiennego i wyjscia obcigzenia
powinno by¢ zgodne z lokalnymi przepisami bezpieczenstwa.

2.3.2. Definicja i opis wskaznika LED

Tabela 2-4: Definicja funkcji diody LED

Funkcja .
— Jasny kolor Status Swiatla

Definicja
Gotowos¢ Niebieski Stan 3
Stan roztadowania Pomaranczowy Stan 1
Stan tadowania Zielony Stan 2
Niska moc (SOC <20%)

) Pomaranczowy Miganie (1 sek./na raz)
Roztadowanie
Niska moc (SOC <20%)

Zielony Miganie (1 sek./na raz)

Ladowanie
0% < SOC < 5%_ Gotowos¢ Zotty Miganie (0,5 sek./na raz)

0%<SOC<5%_Wypis

Z6lty + czerwony

Miganie naprzemienne (0,5 sek./ naraz)

0%<SOC<5%_ Ladowanie Zielony Miganie (0,5 sek./ na raz )
Stan alarmu Zolty Migajace zotte swiatto (0,5 s/na raz)
Stan btgdu Czerwony Migajace czerwone $wiatto (0,5 s/na raz)
Pelny stan Zielony Stan 4
Uspienie WYLACZONY WYLACZONY
Tabela 2-5 Wskaznik stanu pracy diod LED
Status tadowania:
SOC 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% | 100%
0 < S<10%
10% < S<20% - - — - — - — -
20% < S<30% Stan 2 Stan 2 Stan 2 - - - - - - —
30% < S<40% Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 - - - - — —
40% < S<50% Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 - - — - —
50% < S<60% Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 -- - -—- --
60% < S<70% Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 - - --
70% < S <80% Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 - --
80% < S<90% Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 -
90% < S <100% Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2 Stan 2

Status roztadowania:
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SOC 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% | 100%
0 < S<10% Stan 1 - --- --- - - -- --- --- -
10% < S<20% Stan 1 Stan 1 --- - - - -- - --- -
20% < S<30% Stan 1 Stan 1 Stan 1 -—- - - - - - -
30% < S<40% Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 - - - - - -
40% < S<50% Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 - - - - -
50% < S<60% Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 - - - -
60% < S<70% Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 - - -
70% < S<80% Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 - -
80% < S<90% Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 -
90% < S <100% Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1 Stan 1
Tryb czuwania:
SOC 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% | 100%
0 < S<10% Stan 3 - --- - -- --- -- --- - -
10% < S<20% Stan 3 Stan 3 -—- - - -—- - - - -
20% < S<30% Stan 3 Stan 3 Stan 3 - - - - --- -—- -
30% < S<40% Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 - -—- - - - -
40% < S<50% Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3
50% < S<60% Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 - - - -
60% < S<70% Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 -—- - -
70% < S<80% Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 - -
80% < S<90% Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 -
90% < S<100% Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3 Stan 3
Tryb uspienia:
SOC 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100%
0 < S<100% faczon yiaczon yiaczon yiaczon taczony yiaczon ylaezon, ylaczon, wylaczony wylaczony
Uwaga:

Stan 1: Tryb ,,oddychajacego” podswietlenia, stopniowo zmienia si¢ z wylgczonego
na wiaczony (czyli jasno$¢ stopniowo wzrasta od 0 do 100), utrzymuje si¢ przez 2
sekundy, gdy jasnos¢ osiggnie 100, a nastepnie swiatto stopniowo przygasa. Cykl ten
powtarza si¢ w sposob ciagty; petny cykl ,,oddychania” trwa od 3 do 5 sekund.
Zakres swiecacych diod LED odpowiada aktualnemu poziomowi natadowania
akumulatora (SOC).

Stan 2: wyswietlacz pulsujacy, stopniowo rozjasniajacy si¢ od wytaczonego do
jasnego (czyli jasnos¢ stopniowo wzrasta od 0 do 100), przytrzymaj 2 sekundy, gdy
jasnos$¢ osiggnie 100, a nastepnie Swiatto stopniowo ciemnieje, powtarzajac t¢
czynnos¢; Pelny cykl pulsowania trwa 3-5 sekund, a interwat zapalania si¢ diod
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lampy jest zsynchronizowany z biezacg wartoscig SOC;
Status 3: State niebieskie $wiatlo

Status 4: Stale zielone swiatto (dioda $wieci na zielono, gdy bateria jest w petni
natadowana) Po przej$ciu w tryb czuwania (standby) dioda zmienia kolor na
niebieski, przy czym priorytetem wyswietlania jest kolor trybu czuwania.

2.3.3. Opis dzialania brze¢czyka

W przypadku wystgpienia usterki, co 1 sekund¢ bedzie emitowany sygnat
dzwigkowy o dhugosci 0,25 sekundy. W przypadku zabezpieczenia, co 2 sekundy
bedzie emitowany sygnat dzwigkowy o dlugosci 0,25 sekundy (z wyjatkiem
zabezpieczenia przed przepieciem). W przypadku alarmu, co 3 sekundy bedzie
emitowany sygnal dzwickowy o dlugosci 0,25 sekundy (z wyjatkiem alarmu
przepiecia). Funkcje brzeczyka mozna wiaczy¢ lub wytaczy¢ z poziomu komputera
hosta. Domyslnie jest ona wytaczona.

2.3.4. Tryb niskiego poboru mocy

2.3.4.1 System przechodzi w tryb niskiego poboru mocy (uspienia), gdy zostanie
spetniony ktorykolwiek z ponizszych warunkow:

1. Ochrona przed nadmiernym roztadowaniem (pojedynczego ogniwa lub catego
pakietu) nie zostata zwolniona w ciggu 30 sekund.

2. Minimalne napig¢cie ogniwa jest nizsze niz napi¢cie uspienia, a stan ten
utrzymuje si¢ przez czas okreslony jako opdznienie uspienia (jednoczes$nie brak
komunikacji, brak aktywnych zabezpieczen, brak balansowania oraz brak
przepltywu pradu).

3. Czas czuwania przekracza 24 godziny (brak komunikacji, tadowania,
roztadowania oraz zasilania z sieci).

4. Wymuszone wylgczenie poprzez oprogramowanie PC.

5. Ustawienie przetgcznika ON/OFF w pozycji OFF.

Uwaga:

Przed przejSciem w tryb uspienia nalezy upewni¢ si¢, ze na wejsciu systemu nie jest
podlaczone napigcie zewnetrzne, w przeciwnym razie system nie bgdzie w stanie
przejs¢ w tryb niskiego poboru mocy.

2.3.4.2 Wybudzanie
Gdy system znajduje si¢ w trybie niskiego poboru mocy, przejdzie z powrotem do trybu
normalnej pracy, jesli zostanie spetniony jeden z ponizszych warunkow:
1. Podlaczona zostanie tadowarka, ktorej napiecie wyjsciowe przekracza 48 V.
2. Urzadzenie zewnetrzne nawigze komunikacje z systemem BMS, powodujac
jego wybudzenie.
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Uwagi:
!

Po zadziataniu zabezpieczenia przed nadmiernym rozladowaniem
(pojedynczego ogniwa lub catego pakietu) system przechodzi w tryb niskiego
poboru mocy i cyklicznie wybudza si¢ co 4 godziny, wiaczajac tryb fadowania
1 roztadowania.

Jesli w tym czasie mozliwe jest rozpoczecie tadowania, system wychodzi z
trybu uspienia i przechodzi do normalnego tadowania.

Jesli po 10 kolejnych automatycznych wybudzeniach tadowanie nie moze
zosta¢ rozpoczete, system przestaje sie automatycznie wybudzac.

Po zdefiniowaniu stanu jako zakonczenie tadowania, jesli napigcie powrotu
(recovery voltage) nie zostanie osiggni¢te w ciggu 2 dni w trybie czuwania
(ustawiona warto$¢ czasu czuwania), tadowanie zostanie Wwznowione
automatycznie do momentu zakonczenia ponownego procesu tadowania.

2.3.5. Komunikacja RS232

System BMS moze komunikowac¢ si¢ z komputerem hosta za pomocg interfejsu

RS232,

dzicki czemu moze monitorowa¢ rézne informacje o magazynie, w tym

napi¢cie baterii, pradu, temperatura, stan i informacje o produkcji baterii. Domyslna
szybkos$¢ transmisji wynosi 9600 bps.

RS232- z pionowym gniazdem RJ11 6P6C
PIN RJ11 Specyfikacja definicji
1,2,6 NC
3 Teksas
4 RX
5 GND

2.3.6. Definicja interfejsu RS485 i CAN

Komunikacja 485: Domys$lna predkos$¢ transmisji wynosi 9600 b/s. Ten interfejs
stuzy do komunikacji z falownikiem. Gdy bateria jest urzagdzeniem nadrzednym, moze
ona podsumowac dane urzadzenia podrzednego 1 komunikowac si¢ z falownikiem.

Domyslna predko$¢ transmisji interfejsu komunikacyjnego CAN wynosi 500 kbps.
Funkcja: Ten interfejs stuzy do komunikacji z falownikami. Gdy akumulator jest
gléwnym zrodiem zasilania, dane z urzadzen podrzgdnych moga by¢ sumowane w celu
komunikacji z falownikiem.
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CAN-- Uzywajac pionowego gniazda RJ45 8P8C

RS485-8P8C gniazdo RJ45 pionowe

RJ45PIN Specyfikacja definicji PIN RJ45 Specyfikacja definicji
4 CANH 1,8 RS485-B1
5 CANL 2. 17 RS485-A1
3. 6 GND

2.3.7. Definicja dwdch rownoleglych portow komunikacyjnych RS485

Mozesz wyswietli¢ informacje o pakiecie PACK. Domys$lna predko$¢ transmisji
to 9600 b/s. Jesli urzadzenie monitorujace dziata jako host i musi komunikowaé si¢ z
urzadzeniem monitorujgcym przez port RS485, ustaw zakres adresow od 2 do 15 na
podstawie danych z sondowania adresow.

RS485

r

ey

HE

L I
T
COMO- 8P8C gniazdo RJ45 pionowe COM2-8P8C gniazdo RJ45 pionowe
PIN RJ45 Specyfikacja definicji PIN RJ45 Specyfikacja definicji

1,8 RS485-B 9,16, RS485-B
2.7 RS485-A 10, 15 RS485-A

3. 6 GND 11, 14 GND
4 ADR_OUT 12 ADR _IN

5.13 ISO_5V+

2.4. System zarzadzania bateriag (BMS)

2.4.1. Ochrona przed niskim napieciem

Zabezpieczenie przed rozladowaniem niskiego napiecia:
Podczas roztadowywania, jesli napiecie dowolnego pojedynczego ogniwa spadnie
ponizej warto$ci zabezpieczenia, uruchomi si¢ zabezpieczenie przed nadmiernym




roztadowaniem 1 wiaczy si¢ alarm dzwickowy akumulatora. Gdy napigcie wszystkich
ogniw powroci do zakresu dopuszczalnego, zabezpieczenie zostanie wylgczone.

Ochrona przed przepi¢ciem podczas ladowania:

Podczas tadowania, gdy napiecie catkowite akumulatora lub napiecie dowolnego
pojedynczego ogniwa osiggnie limit bezpieczenstwa, system zatrzymuje tadowanie.
Gdy napiecie catlkowite 1 napigcie pojedynczego ogniwa powrdca do zakresu
bezpieczenstwa, zabezpieczenie zostanie wytgczone.

Uwaga: Ustawienie alarmu brzgczyka mozna recznie wytaczy¢ na komputerze.
Domyslnie jest on wylaczony.

2.4.2. Ochrona pradu

Zabezpieczenie przed nadmiernym pradem ladowania:

Gdy prad tadowania przekroczy warto$¢ zabezpieczenia, wlaczy si¢ brzeczyk
akumulatora, a system zatrzyma tadowanie. Zabezpieczenie zostanie zwolnione po
uptywie czasu okreslonego przez system.

Zabezpieczenie przed nadmiernym pradem roziladowania:

Gdy prad roztadowania przekroczy wartos¢ zabezpieczenia, wigczy si¢ brzeczyk
akumulatora, a system zatrzyma roztadowywanie. Zabezpieczenie zostanie zwolnione
po uptywie czasu okreslonego przez system.

Uwaga: Ustawienie alarmu dzwickowego (buzzera) mozna r¢cznie wylaczy¢ z
poziomu komputera. Domys$lnie jest on wylaczony.

2.4.3. Ochrona temperaturowa

Zabezpieczenie przed niska/wysokq temperaturg ladowania:

Podczas tadowania, gdy temperatura akumulatora przekroczy zakres 0°C~+55°C,
system aktywuje zabezpieczenie przed przegrzaniem tadowania, zatrzymuje tadowanie,
powraca do znamionowej wartosci wyjsciowej, a nastepnie zabezpieczenie zostaje
wylaczone.

Zabezpieczenie przed niska/wysoka temperatura rozladowania:

Podczas tadowania, gdy temperatura akumulatora przekroczy zakres -
20°C~+60°C, system aktywuje zabezpieczenie przed przegrzaniem akumulatora,
zatrzymuje tadowanie, powraca do znamionowej warto$ci wyjsciowej, a nastepnie
zabezpieczenie zostaje wylaczone.

2.4.4. Inna ochrona

Zabezpieczenie przed zwarciem:
Jesli system akumulatorowy wykryje jakiekolwiek zewnetrzne zwarcie, uruchomi
si¢ zabezpieczenie przeciwzwarciowe BMS.
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Zwolnienie zabezpieczenia zwarciowego
Ochrona zostanie zwolniona, gdy zostanie spelniony ktorykolwiek z ponizszych

warunkow:

(1)  Gdy rozpocznie si¢ tadowanie.

(2)  Po usunieciu obcigzenia.

(3) Czas zabezpieczenia zwarciowego BMS przekracza 60 sekund.
Uwaga:
1. Maksymalny prad roztadowania powinien by¢ wiekszy niz maksymalny prad
roboczy obcigzenia.
2. Jesli zabezpieczenie przeciwzwarciowe przekroczy 10-krotno$¢, system BMS nie
wybudzi sie automatycznie. Wytgcz przetgcznik zasilania akumulatora (ON/OFF),
sprawdz urzadzenia zewnetrzne, usun zwarcie, a nastepnie ustaw przetgcznik zasilania
(ON/OFF) w pozycji ON, aby ponownie uruchomi¢ system akumulatorowy. Jesli po
ponownym uruchomieniu system nadal znajduje sie w stanie alarmowym, odtacz
akumulator od urzgdzenia i uruchom je samodzielnie, aby wykluczy¢ problem z
samym akumulatorem.

3. Instalacja i konfiguracja

3.1. Instalacja i przygotowanie

Przepisy bezpieczenstwa
Instalacje tego systemu moze przeprowadzi¢ wytgcznie personel, ktory przeszedt
szkolenie z zakresu instalacji elektrycznych i w pelni opanowal wiedz¢ z zakresu
elektryki. Podczas instalacji nalezy zawsze przestrzegaé ponizszych przepisow
bezpieczenstwa oraz lokalnych przepiséw bezpieczenstwa.
® Wszystkie obwody o napigciu zewnetrznym mniejszym niz 48 V podiaczone do
systemu zasilania muszg spetnia¢ wymagania SELV okreslone w normie IEC60950.
® Jesli urzadzenie jest uzywane wewnatrz szafy, nalezy upewnié si¢, ze uktad
zasilania jest wytaczony, a akumulator rowniez musi by¢ wylaczony.
® Kable nalezy rozmiesci¢ w sposob rozsadny i1 zabezpieczy¢, aby uniemozliwi¢ ich
dotknigcie podczas obstugi urzadzen energetycznych.
® Podczas pracy z akumulatorem zaleca si¢ noszenie nast¢pujgcego sprzetu

ochronnego.
‘:Y‘\ -, P
B ) S
L)_k L\‘—L\:/
Rekawice ochronne Buty ochronne Okulary ochronne

3.1.1. Wymagania srodowiskowe

Temperatura pracy: -20°C~+60°C



Temperatura przechowywania: -10°C~+35°C

Wilgotnos$¢ wzgledna: 5%~85% RH

Wysokos¢: <4000m

Srodowisko pracy: Brak przewodzacego pyhu i gazéw korozyjnych , a takze spetnione
nastepujgce warunki:

® Miejsce instalacji powinno znajdowac si¢ z dala od morza, aby unikna¢ kontaktu z
wodg stong 1 duzg wilgotnoscia.

Podtoze musi by¢ ptaskie i rowne.

W otoczeniu nie mogg znajdowac si¢ materiaty tatwopalne i wybuchowe.

Idealna temperatura otoczenia wynosi 15°C~30°C.

Trzymac z dala od kurzu i brudu.

3.1.2. Narzedzia

Narzedzia 1 mierniki, ktore mozna wykorzysta¢, przedstawiono w Tabeli 3-1:
Tabela 3-1 Narzedzia

Srubokret/Srubokret ptaski/Srubokret )

krzyzakowy Multimetr
Klucz dynamometryczny Miernik cegowy
Szczypce diagonalne Ta$ma izolacyjna

Szczypce iglowe termometr

Obcinak do przewoddéw Opaska antystatyczna
Szczypce do zdejmowania izolacji z przewodow Opaski zaciskowe
Wiertarka elektryczna Tasma miernicza
Woézek widtowy (do podnoszenia magazynu)

Uwaga: Magazyn jest ciezki. Podczas instalacji mozna uzy¢ innych narzedzi pomocniczych,

takich jak wozki, wézki widlowe itp.

3.1.3. Przygotowania techniczne

Kontrola interfejsu elektrycznego Urzadzeniami podtagczonymi bezposrednio do

akumulatora moga by¢ urzadzenia uzytkownika, zasilacze lub inne urzadzenia

zasilajace.

® Potwierdz, czy urzadzenie uzytkownika do generowania energii fotowoltaicznej,
zasilacz lub inny sprzet zasilajacy ma interfejs wyjsciowy pradu stalego, a takze
zmierz, czy napig¢cie wyjsciowe interfejsu pradu statego spelnia wymagania
dotyczace zakresu napig¢ podane w tabeli parametréw wydajnosci 2.2.

® Potwierdz ze maksymalny prad roztadowania interfejsu DC urzadzenia
fotowoltaicznego uzytkownika, zasilacza lub innego urzadzenia energetycznego
powinien by¢ wigkszy niz maksymalny prad tadowania uzywanego produktu,
podany w tabeli parametrow wydajnosci. Aby zapewni¢ maksymalny prad
fadowania uzywanego produktu, interfejs DC urzadzenia fotowoltaicznego
uzytkownika powinien by¢ wyposazony w funkcje ograniczania pradu, aby
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zapewni¢ prawidtowa prace urzadzenia uzytkownika.

® Nalezy upewni¢ si¢, ze maksymalny prad roboczy zasilanego bateryjnie sprzetu
uzytkownika (wejScie pradu stalego falownika) jest mniejszy niz 2,2
maksymalnego pradu roztadowania produktu podanego w tabeli parametrow
wydajnosci.

3.1.4. Kontrola bezpieczenstwa

Surowo zabrania si¢ umieszczania materialow tatwopalnych, wybuchowych i
innych niebezpiecznych materiatobw w poblizu akumulatora. W poblizu urzadzenia
powinien znajdowac si¢ sprzet przeciwpozarowy, taki jak przenosne gasnice proszkowe.
W razie potrzeby nalezy =zainstalowa¢ automatyczny system ochrony
przeciwpozarowej.

3.1.5. Kontrola przed rozpakowywaniem

® Po dostarczeniu sprzetu na miejsce instalacji nalezy go roziadowac zgodnie z
przepisami i1 zapobiec jego wystawieniu na dziatanie promieni stonecznych i
deszczu. Przed rozpakowaniem nalezy sprawdzi¢ catkowita liczbe elementow
zgodnie z lista wysylkowa dotaczong do kazdego kartonu i upewnic si¢, ze karton
jest nienaruszony.

3.1.6. Instrukcja obchodzenia si¢ z systemem magazynowania energii

® Podczas rozpakowywania nalezy obchodzi¢ si¢ ostroznie, aby chroni¢ powtoke
powierzchniowa przedmiotow.

® Po otwarciu opakowania instalator powinien najpierw zapoznac si¢ z
dokumentacja techniczng i sprawdzi¢ liste, a takze upewnic si¢, ze elementy sg
kompletne i nienaruszone, zgodnie z tabelg konfiguracji i listag przewozowa. Jesli
opakowanie wewnetrzne jest uszkodzone, nalezy to sprawdzi¢ i zarejestrowac.
Lista przewozowa przedstawia si¢ nastepujaco:

Tabela 3-2 Lista

NIE. | Nazwa produktu SPECYFIKACJA ILOSC Uwagi
Zacisnij ztacza RJ45 na jednym Akumulator
koncu _ Pozostaw jeden koniec ikui

1 Kabel EXT-COMM - 1 komunikuje
pusty _ Dhugo$¢ kabla 1500 mm_ s1g z
Dostarcz ztacza RJ45 falownikiem
) Rownolegta linia 2*RJ45_CATSE_L=1000mm_ | Rownolegty/
komunikacyjna CZARNY opcjonalnie

EV-25mm? - Naci$nij SC25-8 na
jednym koncu i RCL23X-120-25-
R_120A wtyk prosty - pozycja
klucza X — pomaranczowy EV50

3 Kabel dodatni
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Kabel ujemny

EV-25mm? - Wcisnij SC25-8 na
jednym koncu, a RCL23 na drugim
koncu. Y-120-25-R_120A -
Wtyczka prosta pozycja klucza Y -
czarna

Sruba rozporowa

M8*90mm - Ocynkowana blacha —
Klasa 8.8 - Sruba rozporowa
zewngtrzna
ROHS 2.0

Sruba ograniczajaca

GB9074.13 - M5*30mm - Stal
nierdzewna 304
cynk kolorowy - klasa 8.8 - $ruba
sze$ciokatna krzyzakowa - ROHS

Sruba

GB9074.13_M5* 12mm_Stal
nierdzewna 304
gatunek 8.8 _ Sruby z tbem
sze$ciokatnym zewnetrznym i
krzyzakowym

Sruba
uziemiajgca

karta gwarancyjna

TR6000 WX -PRO

specyfikacja

10

Certyfikat

Wersja angielska

11

Adapter

Wodoodporny adapter — zestaw
czteroelementowy, typ: petny gwint
- Czarny - Stopienn wodoodpornos$ci

- IP67 - Zgodny z UL94-VO -
Materiat: Nylon PA66

Wodoodporne
adaptery
RJ45, RJ11

12

Podktadki silikonowe

®38mm duza $rednica *30mm
Mala s$rednica *H17mm
Guma ekologiczna, czarne ROHS
2.0

13

Podktadki pod stopki

GB818_M6*20mm - Stal
nierdzewna
304 - Klasa A4~7 - Sruba z
rowkiem krzyzowym

Uwaga: Jezeli lista zawarto$ci opakowania ré6zni sie od powyzszej, obowiazuje rzeczywista

zawartos¢ paczki.

3.1.7. Koordynacja prac inzynierskich

Przed rozpoczeciem montazu zwro¢ uwage na nastepujace kwestie:

® Przestrzen instalacyjna i no§nos¢

Upewnij si¢, ze masz wystarczajaca liczbe stalych elementow do zainstalowania
systemu akumulatorowego oraz ze uchwyt montazowy akumulatora lub obudowa sg

wystarczajgco wytrzymate, aby utrzymac ci¢zar.
® Uktad projektu

Upewnij sie, ze caty proces montazu urzadzen zasilajgcych, akumulatoréw i innych elementow

jest rozsadny.
® Uklad okablowania
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Upewnij si¢, ze okablowanie jest rozsadne i1 uporzadkowane, a takze rozwaz
zabezpieczenie przed wilgocig 1 korozja
® Podczas catego procesu instalacji nalezy nosi¢ opaske antystatyczng
Miejsce instalacji powinno by¢ obstugiwane przez co najmniej dwie osoby
Sprzet 1 narzedzia gotowe do montazu.
W razie potrzeby prosimy o skorzystanie z pomocy woézka widtowego podczas
montazu.

A UWAGA: Przed instalacja nalezy upewni¢ si¢, Ze miejsce instalacji jest
bezpieczne.

3.1.8. Kroki instalacyjne

Ponizej przedstawiono kroki instalacji systemu akumulatoréw $ciennych TR6000W X -

Pro :

® Wybierz odpowiednig $ciang o grubosci wigkszej niz 150mm.

® Sprawdz odlegto$§¢ mocowania $rub i zaznacz otwér pozycji na Scianie, wywierc 8
otwordw zgodnie z potozeniem 1 gltgbokoscig >80mm

® Zamontuj Sruby rozporowe M10 w gornych otworach i przykrec nakretki

® Zamocuj uchwyt montazowy na $cianie za pomocg kotkow rozporowych

)
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System powinien by¢ wylaczony, aby mie¢
1 Wylacz zasilanie pewnos¢, ze podczas instalacji nie bedzie
pradu.

1. Zainstaluj uchwyty akumulatora

2 Instalacja mechaniczna
! 2. Zainstaluj akumulator na state
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1. Przewdd uziemiajacy
2. Instalacja przewodu zasilajacego

3 Instalacja elektryczna
! ez 3. Instalacja urzadzen taczacych
4. Instalacja przewodu komunikacyjnego
4 Uruchomienie elektryczne | Test i konfiguracja systemu zasilania

Krok 1. Odlaczenie zasilania
Przed instalacja nalezy upewni¢ si¢, ze akumulator jest wylaczony. Jednocze$nie
nalezy wylaczy¢ wszystkie urzadzenia, ktore maja by¢ do niego podiaczone.

Krok 2. Instalacja magazynu

W zalezno$ci od wysoko$ci montazu nalezy wykona¢ otwory w $cianie za
pomoca wiertarki elektrycznej, przymocowac baterie do Sciany i upewniC sie,
ze bateria jest zamontowana solidnie i stabilnie.

Krok 3. Instalacja elektryczna

Przew6d uziemiajacy:
Przymocuj i przykreé jeden koniec przewodu uziemiajacego do otworu uziemienia w
obudowie urzadzenia, a drugi koniec podiacz do pewnej (niezawodnej) szyny
uziemiajacej z miedzi.

Instalacja przewodu zasilajacego:

W przypadku pojedynczego akumulatora — przewdd zasilajacy akumulatora
nalezy bezposrednio potaczy¢ z zaciskiem urzadzenia lub z zasilaczem przetaczajacym.

W przypadku potaczenia kilku akumulatorow réwnolegle — nalezy zastosowac
szyn¢ zbiorczg (busbar) do potaczenia przewodow zasilajacych akumulatorow
rownolegle.
Dhugos¢ przewoddw zasilajacych od kazdego akumulatora do szyny zbiorczej musi by¢
jednakowa, aby zapewni¢ rownomierne obcigzenie.

Uwaga: Polaczenie réwnoleglej linii komunikacyjnej opisano w rozdziale:

2.3.1 Potaczenie przewodow

Krok 4. Uruchomienie elektryczne

Po wykonaniu tych czynno$ci nalezy wlaczy¢ przetacznik, aby kolejno
uruchamia¢ akumulatory, a nastgpnie uruchomié caty system zasilania, aby zakonczy¢
instalacje.

X Kontrola komunikacji i obstuga bledow pomiedzy BMS a falownikiem:

» Metoda sprawdzenia komunikacji pomiedzy BMS a falownikiem
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Po zakonczeniu konfiguracji (debugowania) inwertera, odiagcz lini¢
komunikacyjng pomiedzy BMS a inwerterem.
Odczekaj okoto 1 minuty, a nastepnie sprawdz, czy inwerter zgtasza btad ,,BMS
communication fault’(b § Nd komun) kacji z BMS
1 Jesli inwerter zgtosi blad, a po ponownym podtaczeniu przewodu
komunikacyjnego btad zniknie, oznacza to, ze komunikacja miedzy BMS a
inwerterem dziata prawidlowo.
1 Jesli po odtgczeniu linii komunikacyjnej inwerter nie zglasza alarmu,
oznacza to, ze komunikacja miedzy BMS a inwerterem nie jest prawidlowa.
W takim przypadku nalezy sprawdzi¢ ustawienia parametrow komunikacji w
inwerterze.

» Metoda obstugi falownika zglaszajacego ,,Blad komunikacji BMS”

Jezeli falownik stale zglasza biad komunikacji z systemem BMS, nalezy
sprawdzi¢, czy definicja interfejsu komunikacyjnego falownika jest zgodna z definicja
interfejsu  linii komunikacyjnej systemu BMS 1 czy ustawienia protokotu
komunikacyjnego systemu BMS sg zgodne z ustawieniami falownika.

Metoda postepowania:
1. Wykonaj ponownie przewdd komunikacyjny, korzystajac z definicji
pinéw interfejsu RJ45 dla inwertera oraz akumulatora (CAN / RS485).
2. Ustaw odpowiedni protokot komunikacyjny za pomoca aplikacji BMS
APP.

A Ostrzezenia:

W przypadku jakichkolwiek watpliwosci dotyczacych instalacji natychmiast
przerwij prace i skontaktuj si¢ z dziatlem wsparcia technicznego Lithtech.
Jesli akumulator nie uruchamia si¢ lub na panelu sterowania §wieci si¢ kontrolka ALM
(alarm), odtacz przewod zasilania, sprawdz potaczenia, a nastgpnie ponownie uruchom
instalacje.
Jezeli problem nadal wyst¢puje, nie kontynuuj pracy — skontaktuj si¢ z firmg Lithtech,
aby unikng¢ uszkodzenia urzadzenia lub zagrozenia bezpieczenstwa.

4. Uzytkowanie, konserwacja i rozwigzywania problemow

4.1. Instrukcja obstugi i uzytkowania systemu bateryjnego

Po zakonczeniu instalacji elektrycznej, uruchom system akumulatorowy zgodnie z
ponizszymi krokami:
1. Przygotowanie do uruchomienia:
Upewnij si¢, ze wszystkie polaczenia s3 wykonane prawidtowo, a nastepnie
ustaw przetacznik ,,ON/OFF” w pozycje ,,ON”.
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Po zakonczeniu autotestu powinny zapali¢ si¢ kontrolki RUN (praca) oraz SOC
(poziom natadowania).

2. Wylaczenie systemu:
Aby wylaczy¢ akumulator, ustaw przetacznik ,,ON/OFF” w pozycje ,,OFF”
— system akumulatorowy zostanie wtedy wytaczony.

A

Po ustawieniu przetacznika w pozycje ,,ON”, jesli wskaznik stanu akumulatora na
panelu czotowym §wieci si¢ na czerwono w sposob ciagly, zapoznaj si¢ z opisem
alarmow w rozdziale 4.2.
Jesli usterki nie mozna usungé, niezwlocznie skontaktuj si¢ z dystrybutorem lub
serwisem.
Procedura sprawdzenia poprawnosci pracy:
1. Pomiar napigcia:
Uzyj woltomierza, aby zmierzy¢ napigcie na obu zaciskach akumulatora przy
wytaczniku obwodu.
o Sprawdz, czy napigcie wynosi powyzej 45V,
o oraz czy biegunowos¢ napigcia jest zgodna z biegunowoscig wejscia

Uwaga:

inwertera.
Jesli napiecie na zaciskach akumulatora przekracza 45 V, oznacza to, ze
akumulator rozpoczat normalng prace.
2. Uruchomienie inwertera:
Po potwierdzeniu, ze napigcie wyjsciowe 1 biegunowo$¢ akumulatora sg
prawidtowe, wlacz inwerter, a nastepnie zamknij wytacznik obwodu.
3. Sprawdzenie komunikacji:
Skontroluj stan wskaznikow sygnalizacyjnych (wskaznika komunikacji oraz
wskaznika stanu polgczenia akumulatora) pomiedzy inwerterem a
akumulatorem.
o Jesli diody sygnalizujg stan prawidlowy, oznacza to, ze polaczenie
pomiedzy inwerterem a akumulatorem jest poprawne.
o Jesli wskazniki sygnalizujg nieprawidtowy stan lub roznig si¢ od
oczekiwanego, sprawdz przyczyne w instrukcji obstugi inwertera lub
skontaktuj si¢ z dystrybutorem.

4.2. Opis alarmu i sposoby rozwigzania

W przypadku wystapienia dzialania zabezpieczajacego lub usterki w systemie,
kontrolka stanu pracy na panelu przednim wysle sygnat alarmowy, a dana kategoria
alarmu moze zosta¢ sprawdzona za pomocg nadrzgdnego systemu komputerowego
BMS (lub aplikacji). W przypadku wystapienia jakichkolwiek nietypowych usterek
wplywajacych na wyjscie, takich jak przepiecie, przetezenie podczas tadowania,
zabezpieczenie przed zbyt niskim napigciem, zabezpieczenie temperaturowe itp.,
nalezy postepowac zgodnie z Tabelg 4-2.
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Tabela 4-2 Gléwny alarm 1 zabezpieczenie

Tryb

Kategoria alarmu

Wskaznik alarmu

Rozwiazanie

Stan fadowania

Nadmierne napi¢cie
ogniwa

ALM Czerwone $wiatlo

jest zawsze wiaczone

Zatrzymaj fadowanie

Nadmierny prad
tadowania

ALM Czerwone $wiatlo

jest zawsze wlaczone/

Zatrzymaj fadowanie i
znajdz przyczyng usterki

Alarm temperatury

ALM Czerwone $wiatlo

Zatrzymaj tadowanie

tadowania jest zawsze wlaczone
) . Zatrzymaj
Nadmierny prad Czerwone $wiatlo ALM o L
) ) roztadowywanie i znajdz
rozladowania jest zawsze wlaczone )
przyczyng usterki
Alarm temperatury Czerwone $wiatto ALM Zatrzymaj
Stan roztadowania roztadowania jest zawsze wlaczone roztadowywanie

Niskie napigcie
catkowite

ALM Czerwone $wiatto
jest zawsze wlaczone

Nataduj baterig

Niskie napigcie ogniwa

ALM Czerwone $wiatto

jest zawsze wlaczone

Nataduj baterig

4.3. Analiza i rozwiazywanie typowych usterek

Typowe btedy 1 rozwigzania przedstawiono w tabeli 4-3:
Tabela 4-3 Typowe usterki i rozwigzania

NIE. Wada Analiza przyczynowa Rozwiazania
1. Wylacznik zasilania jest
Po ustawieniu ty 2 ! 1. Wymien wylacznik
zepsu
przetacznika ON/OFF w psuty . . zasilania
1 B . 2. Nadmierne roztadowanie . .
pozycji ON kontrolka nie 2. Nataduj baterie
: akumulatora o
reaguje ) 3. Wymien BMS
3. BMS jest uszkodzony.
Potacz aplikacje telefonu
L komoérkowego z systemem
Po ustawieniu
. BMS przez Bluetooth lub
przetacznika ,,ON/OFF” w ) ) .. .
. i Nieprawidtowy dane statusu | WIFI, odczytaj informacje o
2 | pozycji ON, nie ma .. . . .
[ baterii usterce i baterii, a nastgpnie
wyjscia pradu statego, a . .
. wybierz odpowiednie
kontrolka ALM miga . )
rozwigzanie za pomoca
systemu BMS
1. Zmniejszona pojemnos¢
S baterii
Czas zasilania pragdem L. ) L ., )
3 2. Réznice w pojemnosci Wymien baterig

stalym jest zbyt krotki

tadowania poszczeg6lnych
ogniw baterii
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Nie mozna w pelni
natadowac¢ akumulatora

Napigcie fadowania jest zbyt

niskie

Dostosuj napigcie fadowania
do 57,6 V.

W momencie podigczenia
akumulatora do
urzadzenia zewnetrznego i
uruchomienia, kontrolka
ALM akumulatora
zaczyna migaé

1. Zwarcie w okablowaniu
zasilajagcym

2. Prad rozruchowy
urzadzenia zewnetrznego jest
zbyt duzy

1. Wylacz baterie, sprawdz
przyczyng zwarcia i usun ja
2. Odlacz potaczenie
urzadzenia, uruchom sam
akumulator i sprawdz jego
stan. Jesli stan akumulatora
jest prawidtowy, urzadzenie
zewngtrzne jest uszkodzone.
3. Uzyj urzadzenia do
natadowania baterii lub
odczekaj okoto minuty, aby
upewnic¢ sie, ze kontrolka
alarmu powrdéci do

normalnego stanu.

W przypadku trudnos$ci technicznych lub nietypowych usterek, prosimy o kontakt ze
sprzedawcag

Instrukcja obslugi
aplikacji

5. Pobierz i zainstaluj

W zaleznosci od systemu telefonu komérkowego, zeskanuj kod QR, aby pobrac

odpowiednig aplikacje.
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Notatka:

1. Jesli system 10S nie jest w stanie zeskanowa¢ kodu QR, mozesz wyszukac
aplikacje ,,NewE BMS” w sklepie z aplikacjami i pobrac ja.

2. Po zainstalowaniu aplikacji przejdZ do gltownego interfejsu aplikacji. Je$li
pojawi sie monit o aktualizacje aplikacji, dokoncz aktualizacje.

6. Rejestracja i logowanie

Rejestracja:

Utwoérz nowe konto, podajac adres e-mail, hasto 1 kod weryfikacyjny.
Login:

Zaloguj si¢, uzywajac zarejestrowanego numeru konta i hasta
Zapomniale$ hasla:

Mozesz zresetowac hasto za pomocg swojego numeru e-mail.

219000+0 @ A0 T v .

login

O 18938848636

8R: 4693 4693

v’ remember password

-
e

login

Only for users with existing devices to log in

Uwaga:

Prosze wybrac¢ rzeczywisty kraj 1 region zgodnie z rzeczywista sytuacja . Jest to
bardzo wazne. Po pomyS$lnym wybraniu 1 utworzeniu urzadzenia dodane za
posrednictwem sieci dystrybucji kont automatycznie potacza si¢ z weztem serwera z
tym samym kontem.

7. Tryby sterowania aplikacja

Sterowanie lokalne: komunikacja Bluetooth BLE, bezposrednie wyszukiwanie
pobliskiego sygnatu Bluetooth, para cigglych potaczen, sterowanie urzadzeniami, brak
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koniecznosci logowania si¢ na konto, brak konieczno$ci tworzenia rekordow
wigzacych.

Zdalne sterowanie: Komunikacja Wi-Fi umozliwiajaca sterowanie urzadzeniami
bez konieczno$ci przebywania w tej samej lokalizacji geograficznej. Wymagana jest
rejestracja konta i logowanie. Nalezy zarejestrowac powigzanie konta z urzadzeniem.
Wymagane sg rowniez operacje dystrybucji sieciowe;.

219000+0 @ Q50T 0 .

Switch
languages Y Home ®

ocal monitoring
BLE Bluetooth communication >
device
remote monitoring
— ~ &
= WiIFi or 4G remote communication
0

device

7.1. Dynamiczne uprawnienia aplikacji

Zainstaluj aplikacje, kliknij przycisk Start i rozpocznij. Przy pierwszym
uruchomieniu uzytkownik zostanie poproszony o potwierdzenie 1 autoryzacje
nastepujacych uprawnien:
® Zezwol NewE BMS na dostep do uprawnien lokalizacji urzadzenia .
® Zezwol NewE BMS na znalezienie pobliskich urzadzen 1 nawigzanie potaczenia z
ich uprawnieniami .
® Uprawnienia do robienia zdjec.

. r )
Allow NewE BMS to access this @
. - Allow NewE BMS to access the
PRECISE LOCATION: ON s
9 Allow NewE BMS to find and ALLOW ONLY WHILE IN USE

connect to nearby devices?
ALLOW THIS TIME ONLY

ALLOW ONLY WHILE IN USE

ALLOW THIS TIME ONLY DENY ALLOW DENY

A 4

7.1.1. Sterowanie lokalne (BLE)

Gdy urzadzenie znajduje si¢ w stanie sieci dystrybucyjnej, kliknij przycisk
Sterowanie lokalne, wyszukaj urzadzenie na stronie sterowania lokalnego, kliknij
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Wyszukaj urzadzenie, a nastgpnie kliknij Potacz, aby przejs¢ do strony danych BMS,

wyswietli¢ informacje o BMS i zmodyfikowa¢ parametry.
B30T . -

Home @

219000+0 @

84

local monitoring
BLE Bluetooth communication >

device

remote monitoring
WiFi or 4G remote communication >

device

.)))

222000+0 @ WEL0 T . -

R o300 F .
Qa local monitoring

Base Massage

222008 +0 @
local monitoring System Parameter

S| BMS upgrade

Select the deviceSN: LT-P-16S200A 4% ’
Bluetooth @ 24:19:72:BA:97:3F
1 1 I RS! 72dBm Current Voltage Power
Slgna 0A 50.098V 0.00w
that has TR TR
b e e n DischargeMOS:  ON inverter status:
Protection status
searched i
Fault status = ;

7.1.1.1. Podstawowe informacje

Parameter
modification menu

Przesuwajac ekran wyswietlacza w gore i w dot, mozna przeglada¢ nastgpujace dane takie jak:

prad pakietu PACK, napigcie catkowite, pojemnos$¢, liczbe cykli tadowania, poziom natadowania
SOC, stan akumulatora SOH, szczegotowe napiecie poszczegdlnych ogniw, temperature i wersje

oprogramowania.
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222000+0 @ VOO R -
K Basic parameters
Pack SN LT-P-165200A
BMSSN 212125030150
=
Version 4P20L
PFH-S16A200-E03A200~
InternaiSoftware 4P20L V12.1.00 01 P4 AD
Version L6 G $WCRANGES Apr 18
2025101501
Current oA
Paramter 50098V
Power 000w
Surplus Capacity B44AR
Total capacity 199.42Ah
Design capacity 200Ah
Number of Cycles n
soc %
SOH 100%
master-slave flag MO
Number of "
monomers
Monomer voltagel 33V
Monomer woltane? R150mV

7.1.1.2. Parametry systemu

Mozna ustawi¢ odpowiednie parametry BMS.

220000+0 @

A

7170000 @

wzzm
azam
*zZEW
[EETA
nosREnS
mosR
MosEm:
sanane
waxm
Kaaw:
Pack SN
L
wPunes
ABunas

TANES

System Parameter

VRIOT .-

sxen

191452004
2126000150

PFH-S16A200-£03A200-4P20
PFH-516A200-E03A200
A0 VI2100.01 P AOLA G
3 Ace 18 2025101501

2%

D30T . -

Single Cell Under Voltage Protection Parameter Setting ¢

Alarm Voltage

Protection 1Voltage

Protection 1 Delay

Protection 1 Recovery

Voltage

Protection 2 Voltage

Protection 2 Delay

Protection 2 Recovery

Voltage

2950 mv

2800 mv

1000 ms

Please enter mv

Please enter mV

Please enter ms

Please enter mV

Release Protection Current  Please enter mA

7.1.1.3. Aktualizacja programu BMS

Za pomocg tego interfejsu mozna dokona¢ aktualizacji programu BMS.

o

1. Kliknij ,,Wybierz plik”, aby doda¢ plik programu.
2. Kliknij ,,aktualizuj”, aby dokona¢ aktualizacji.

94v@0Qe P

QA

Notatka:

1.

BMS upgrade:

File path:

BMS upgrade

MO 3RT il .
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8. Zdalne monitorowanie

8.1. Wyszukiwanie sygnalu WIFI

Kliknij ,,Zdalne monitorowanie”, wejdz do interfejsu wyszukiwania sygnatu, kliknij ,,Dodaj
urzadzenie”, wyszukaj sygnat WIFI, kliknij, aby wyszuka¢ sygnat i wejdz do sieci dystrybucyjne;.

219000+0 @ RE0T o - 21900B¢0 @ R0 R o -
remote monitoring @

@ Home @

Device Add

local monitoring
BLE Bluetooth communication >

device

remote monitoring
’4‘? WiFi or 4G remote communication >
4 device
2190000 @ ® 030D . - 2190000 @ R0 o -
(6= Device Add Q Q| Device Add Q

Matched device Matchipd device
LT-P-16S5200A

B

-
J

Null

r

LT-P-16S200A

2419:72:BA97-3F

RSSI:-62dBm
RN_BLE_WIFI Ver1.0.0_2024082

8.2. Sie¢ dystrybucji zdalnej

8.2.1. Wi-Fi
Kliknij ikone ,,WIFI”, kliknij ikon¢ lupy (wyszukiwania), wyszukaj dostepny sygnat WIFI ,
wpisz hasto sieci WIFI i kliknij ,,Submit” (Przeslij).
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219006+ 0 @ BE0T v .

[ Device Add Q

| Device Settings

WiFiname  DG-Lithtech

Wifi password  LT2023@@@

Uwaga: czestotliwo$¢ WIFI musi wynosi¢ 2,4 GHz.

8.2.2. Ustawienie nazwy i adresu urzadzenia

Kliknij ,,+”, wprowadz nazwe i adres urzadzenia, a nastgpnie kliknij ,,Submit”

220000+0 @ R0 R o .

=y Device Add Q

I Device Settings

Device Name  Please enterDevice Name

address = Please enteraddress

Uwaga:
Podczas dystrybucji sieci nalezy ustawi¢ nazwge i adres urzadzenia, a takze nazwe 1 hasto sieci
WIFI; w przeciwnym razie dystrybucja nie powiedzie sig.
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8.2.3. Wynik konfiguracji

220000+0 @ R0 T o
remote monitoring @
1 0 1
all Normal alarm off-line

device: LT
7 5 off-line

T SN: LT-P-16S200A

Uwaga:

1. Ten krok wymaga, aby telefon otworzyt funkcje ,,Bluetooth”, ,,Pozycjonowanie” i ,,Wi-Fi”, w
przeciwnym razie nie be¢dzie mozna ukonczy¢ operacji wyszukiwania 1 pozniejszej dystrybucji
sieci.

8.2.4. Wejdz do interfejsu Ustawien

Na tym interfejsie mozna przegladac napiecie catkowite, prad pakietu, stan natadowania SOC, stan
MOSFET, stan zabezpieczen i stan alarmu akumulatora.

220000+0 @ Q00T o -

KX device

4%

Current Paramter Power
0A 50.098V 0.00Ww

Charge MOS Status:ON  master-slave flag: M0

DischargeMOS  ON  nyerter status:
Status:

Protection status

jormal

Fault status

8.2.5. Ustawianie parametrow

Kliknij ikong w prawym gérnym rogu, aby wprowadzi¢ rézne parametry, sprawdzi¢ informacje o
baterii, parametry systemu, informacje historyczne itp.
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22000G6+0 @ R o0 T ) -

QX device

Battery Information

% System Parameter

O history
\\\\
5\ Product Upgrade
= =F70 = B
Q= $ I
Current Paramter Power
0A 50.098V 0.00W

Charge MOS Status: ON master-slave flag: M0

Discharge MOS ON  inverter status:

Status:
Protection status
Normal
Fault status
Normal

8.2.5.1. Informacje o baterii
Za posrednictwem tego interfejsu mozna przeglada¢ aktualny protokot komunikacyjny CAN,

protokot komunikacyjny RS485, ilo§¢ cykli baterii, napigcie, prad, pojemnos$é, SOC, SOH,
szczegotowe napiecie poszczegdlnych ogniw, temperature, numer wersji BMS, numer wers;ji

programu i inne informacje o BMS.
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220000+0 @ R o0 = o (.

A Basic parameters

CAN Protocol No agreement (FCiB{E#MNY)
grs:;iiol No agreement (FTiB{EHHY)
e e m
Maximum Charging A
Current

B‘i;::ga;ging Cut-off _y
;-’I;:;r;:m Discharging mA
MOS Status OFF
Pack Address 1
Pack Current 0A
Total Voltage 50.088V
s saany
Total Capacity” 199.42Ah
o
Cycle Count 1R
SocC 4%
SOH 100%

8.2.5.2. Parametry systemu
Za pomocg tego interfejsu mozna modyfikowaé parametry alarmow i parametry zabezpieczen
BMS.
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A

System Parameter

Single Cell Under Voltage Protection Parameter Setting

Alarm Voltage

Protection 1 Voltage

Protection 1 Delay

Protection 1 Recovery
Voltage

Protection 2 Voltage

Protection 2 Delay

Protection 2 Recovery
Voltage

Release Protection Current

2950 mv

2800 mv

1000 ms

Please enter mvV

Please enter mvV

Please enter ms

Please enter mv

Please enter mA

- Lo

Uwaga:

1. Parametry akumulatora zwigzane z systemem BMS zostaly ustawione przed opuszczeniem
fabryki. W przypadku konieczno$ci modyfikacji parametrow prosimy o kontakt i potwierdzenie z
firma LITHTECH.

8.2.5.3. Historia
Za posrednictwem tego interfejsu mozna sprawdzi¢ historie alarméw systemu BMS, pobrac ja i

zapisa¢ na telefonie komérkowym w celu przeprowadzenia analizy usterek akumulatora.
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2210000 @ RO 0D i 221000+s0 @ B0 = L (-
&K device = & historyalarm
Battery Information device number device name Reporting|
System Parameter
LT-P-16S200A LT 2025-04
| history | 14:20:3
Product Upgrade
s
LT-P-165200A LT 2025-04i
14:2011
Current Paramter Power
0A 50.098V 0.00W
Charge MOS Status: ON master-slave flag: M0
LT-P-165200A LT 2025-04
Discharge MOS ON . 14:20:1
Statis: inverter status:
Protection status
Normal
Fault status LT-P-165200A T 2025-04
Normal
14:19:4

8.2.5.4. Odlaczenie sieci dystrybucyjne;j
Wro¢ do gtownego interfejsu WIFI, znajdz urzadzenie, ktore chcesz usunaé, postepuj zgodnie
z instrukcjami na ekranie, przesun palcem w lewo, kliknij ,,Usun”, a nastepnie kliknij ,,Potwierdz”.

9292080 @ RERNT il @-
9:28°@0B0 @ RDERNT .l -
remote monitoring @
remote monitoring @
1 1 0 0
all Normal alarm off-line

Please enter the device number

LT
Delete ’
P-165200A

notification

Are you sure you want to delete

Personal Center e Personal Center
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Uwaga:

1. Sie¢ Wi-Fi systemu BMS mozna powigza¢ tylko z jednym kontem. Jesli chcesz powigza¢ inne
konto, najpierw usun powigzanie z poprzednim kontem.

2. Jesli BMSAPP nie wyszuka sygnatu Wi-Fi BMS, prawdopodobng przyczyna moze byc¢
powiazanie konta z siecia Wi-Fi. W celu usuniecia powigzania prosimy o kontakt z LETHTECH.

8.3. Wyjscie z konta i wylogowanie

Wylogowanie z konta: Po wyj$ciu mozesz zalogowac si¢ na inne konto lub zmieni¢ hasto logowania
do konta za pomocg tego interfejsu.
T 920 QOBO @ AR )

Personal Center < return Set

/i Change Password >
{ \

‘

Q

username: 18938848636

£, User Type Agency User
) Base Massage >
O history >

>

.
Home
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